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(O Prima dell'installazione leggere attentamente queste istruzioni di sicurezza. Nel caso di mancato rispetto di queste istruzioni, la
responsabilita e la garanzia del produttore decadono. Il produttore non é responsabile per qualsiasi mutamento alle norme ed agli
standard introdotti dopo la pubblicazione di questo manuale.

Before installation, read these safety instructions carefully. In case of failure to comply with these instructions, the manufacturer’s
responsibility and warranty shall be voided. The manufacturer is not responsible for any change to norms and standards introduced
after the publication of this manual.

(® Avant I'installation lire attentivement les instructions de sécurité contenues dans I'emballage. En cas de non-respect de ces instructions,
la responsabilité et la garantie du producteur déchoient. Le producteur n’est pas tenu pour responsable en ce qui concerne les
modifications aux normes et aux standards introduits aprés la publication de ce manuel.

(@ Vor der Installation sollten die Sicherheitsvorschriften, die sich in der Verpackung befinden, aufmerksam gelesen werden. Die
Nichteinhaltung der vorliegenden Hinweise fiihrt zum Erloschen der Haftungspflicht und der Garantie des Herstellers. Der Hersteller
kann bei Anderungen der Normen und Standards, die nach der Veréffentlichung dieses Handbuchs eingefiihrt werden, nicht haftbar
gemacht werden.

(® Antes de la instalacion lean detenidamente las instrucciones de seguridad presentes dentro del paquete. EI incumplimiento de las
presentes instrucciones anula la responsabilidad y la garantia del fabricante. El fabricante no es responsable de toda modificacion de
las normas y de los estandares que pudiera efectuarse con posterioridad a la publicacion de este manual.

(® Antes da instalagao leia com atengao estas instrugdes de seguranga. Caso estas instrugoes nao sejam seguidas, a responsabilidade e
a garantia do produto cessardo. O produtor nao €é responsavel por quaisquer mudangas as normas e aos padroes introduzidas apos a
publicacdo deste manual.

Przed przystapieniem do instalowania nalezy uwaznie przeczytac instrukcje bezpieczenstwa zataczone w opakowaniu. Nieprzestrzeganie
niniejszych instrukcji zwalnia producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci i powoduje utrate waznosci gwarancji. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za ewentualne zmiany norm i przepiséw wprowadzone po opublikowaniu tych instrukcji.

(B Atelepités eldtt olvassa el figyelmesen a csomagolasban talalhato biztonsagi utasitasokat. A jelen utasitasok be nem tartasa esetén a
jotallas érvényét veszti, és a gyartd mentesiil a feleldsség aldl. A gyartd nem vallal feleldsséget az el6irasoknak és a szabvanyoknak a jelen
kézikdnyv megjelenése utan bekdvetkezd valtozasaiért.

@ Lees voor de installatie de veiligheidsinstructies in de verpakking aandachtig door. Indien deze instructies niet worden nageleefd komen
de aansprakelijkheid en de garantie van de fabrikant te vervallen. De fabrikant is niet aansprakelijk voor wijzigingen van de voorschriften
en normen die na de uitgave van deze handleiding zijn ingevoerd.

Tnainte de instalare, cititi cu atentie aceste instructiuni de siguranta. In cazul in care aceste instructiuni nu se respect, responsabilitatea si
garantia producatorului se anuleaza. Producatorul nu este raspunzator pentru nicio modificare a normelor si a standardelor introduse dupa
publicarea acestui manual.

Tpiv v eykatdotaon SlaPaote e TPOGOXI TIG TIEPLEXOHEVEG EVTOG OLTKeVATiag 0dnyieg acpaleiag. Epocov Sev tnpnbovv ot
napovoeg odnyieg, n evBVVN Kat 1) eyyvNon TOL Tapaywyov ekmintovy. O mapaywyos Sev evbvvetat yio omoladnmote
TPOTIOTOINOT TWV KAVOVWYV KAl CTAVTAP TaL OTTOia ELCAYOVTAL HETE Tr) SMOGIEVOT TOL TAPOVTOG eYXeLpiSlov.

(€2 Pred instalaci si pedlivé predtéte tyto bezpednostni pokyny. V pFipadé nedodrzeni téchto pokyn(, zodpovédnost a zaruka vyrobce zanikne.
Vyrobce neni zodpovédny za Z&dnou zménu predpist a standardu, zavedenych po zvefejnéni tohoto navodu.

Kurulum dncesinde igbu giivenlik bilgilerini dikkatlice okuyunuz. Bu bilgilere uyulmamasi durumundea, dreticinin sorumlulugu ve garantisi
duser. Uretici isbu kitapcigin yayinlanmasindan sonra ydriirlige giren kurallar ve standartlarda yapilan higbir degisiklikten sorumiu
tutulamaz.
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(D La micro-ricevente interna Go-er mini ¢ una centrale radio che comanda tapparelle e tende da interno tramite un telecomando RTW.
Una singola micro-ricevente interna Go-er mini pué memorizzare fino a 12 telecomandi ed & compatibile con tutti i telecomandi ASA RTW.
The internal Go-er mini micro-receiver is a remote control unit that controls internal roller blinds and curtains through an RTW remote
control. A single internal Go-er mini micro-receiver can store up to 12 remote controls and is compatible with all ASA RTW remote
controls.

@ Le micro-récepteur intérieur Go-er mini est une centrale radio qui commande les volets et les rideaux d'intérieurs a I'aide d’une
télecommande RTW. Chaque micro-récepteur intérieur Go-er mini peut mémoriser jusqu’a 12 télécommandes et est compatible avec
toutes les télécommandes ASA RTW.

(@ Beim internen Mikro-Empfanger Go-er Mini handelt es sich um eine Funkzentrale, mit der Rollliden und Vorhange in Innenbereichen
liber eine Fernbedienung RTW gesteuert werden. Ein einziger interner Mikro-Empféanger Go-er Mini kann bis zu 12 Fernbedienungen
speichern und ist mit allen Fernbedienungen ASA RTW kompatibel.

(@ El microrreceptor interno Go-er mini es una central radio que controla persianas y toldos de interior mediante un mando a distancia
RTW. Un solo microrreceptor interno Go-er mini puede memorizar hasta 12 mandos a distancia y es compatible con todos los mandos
a distancia ASA RTW.

( 0 micro-receptor interno Go-er mini é uma central de radio que comanda persianas e estores desde o interno através de um
telecomando RTW. Um (nico micro-receptor interno Go-er min pode memorizar até 12 telecomandos e é compativel com todos 0s
telecomandos ASA RTW.

Wewnetrzny mikroodbiornik Go-er mini to sterownik radiowy do sterowania roletami i markizami od wewnatrz za pomoca_pilota RTW. W
jednym wewnetrznym mikroodbiorniku Go-er mini mozna zapisa¢ do 12 pilotéw. Mikroodbiornik jest kompatybilny ze wszystkimi pilotami
ASARTW.

(® A Go-er beltéri mikro-vevékésziilék egy radios vezéridkdzpont, amely beltéri redényoket és arnyékolokat vezérel egy RTW tavkapcsold
révén. Egy Go-er beltéri mikro-vevékésziilék legfeljebb 12 tavkapcsoldt memorizalhat és kompatibilis az 6sszes ASA RTW tavkapcsoléval.

w De interne micro-ontvanger Go-er mini is een radiobesturingseenheid voor de bediening van rolluiken en binnenschermen met een
RTW-afstandsbediening. Eén afzonderlijke interne micro-ontvanger Go-er mini kan tot 12 afstandsbedieningen opslaan en is compatibel
met alle ASA RTW-afstandsbedieningen.

Microreceptorul interior Go-er mini este o centrald radio care comanda rulouri si perdele de interior printr-o telecomanda RTW. Un singur

microreceptor Go-er mini poate memora pana la 12 telecomenzi si este compatibil cu toate telecomenzile ASA RTW.

O eowTeptiog ipo-8ektng Go-er mini eivat pia padto@wvikr povada mov eAEYXeL TEpTideg KaL KOVPTIVEG ECWTEPLKOD XWPOL
péow evog TnAexelplotnpiov RTW.'Evag 6vo ecwtepikog uikpo-6éktng Go-er mini popei va amodnkevoet péxpt kot 12
mAexeprotrpla kat eivan ovuBatog pe OAa ta thexeprotipia ASA RTW.

(©2 Mikro pfijima¢ Go-er mini pro interiéry je radiova fidici jednotka, ktera ovlada venkovni rolety a rolety proti slunci pro interiéry
prostiednictvim dalkového ovladani RWT. Jeden mikro pfijima¢ Go-er mini Light pro interiéry mtize mit v paméti ulozeno az 12 dalkovych
ovladani a je kompatibilni se vSemi dalkovymi oviadanimi ASA RTW.

Go-er mini dahili mikro alicisi bir RTW uzaktan kumanda araciligiyla iceriden panjur ve tenteleri kumanda eden bir radyo santralidir. Tek
bir Go-er mini mikro alicisi maksimum 12 uzaktan kumandayi kaydedebilir ve tim ASA RTW uzaktan kumandalar ile uyumludur.
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(D CARATTERISTICHE:
e Uscita motore: 3 Amaxa 240V o 3,4 Amaxa120 V.
« Funzionamento limitato a:
- un solo motore tubolare meccanico
- pit motori tubolari elettronici che funzionano con corrente
totale < 3A max
« Radio: 433.42 MHz
* Dimensioni 41 x 45x 19 mm
 Temperatura di stoccaggio: da-30 °C a +70 °C
 Temperatura di utilizzo: da -20 °C a +55 °C
« Conformita europea: CE
« Categoria ambientale: Isolamento Cat Ill e inquinamento Cat Il
« Grado di protezione: IP20 con riserva del rispetto delle
istruzioni di installazione. Solo per I'utilizzo in ambienti interni
« Riciclare i rifiuti tramite il sistema di raccolta e smaltimento
locale.
« Altitudine massima di utilizzo: 2000 metri.
« Prodotto sensibile agli urti e alle cadute.

FEATURES:

 Motor output: 3 A max at 240 V or 3.4 A max at 120 V.

« Operation limited to:
- only one mechanical tubular motor
- several electronic tubular motors that work with a total

current of < 3A max

« Radio frequency: 433.42 MHz

« Size 41 x 45 x 19 mm

« Storage temperature: from -30 °C to +70 °C

« Operating temperature: from -20 °C to +55 °C

« European Conformity: EC

« Environmental Category: Insulation Cat. lll and Pollution Cat. Il

« Degree of protection: IP20 subject to compliance with the
installation instructions. For indoor use only

* Recycle waste through the local collection and disposal
system.

« Max operating altitude: 2000 meters.

* Product sensitive to impact and dropping.

(® CARACTERISTIQUES:

« Sortie moteur : 3 A max. sous 240 V ou 3,4 A max. sous 120 V.

« Fonctionnement limité a :
- un seul moteur tubulaire mécanique
- plusieurs moteurs tubulaires électroniques qui fonctionnent

avec courant total < 3A max.

* Radio : 433.42 MHz

 Dimensions 41 x 45 x 19 mm

 Température de stockage : de -30°C a +70 °C

« Température d’utilisation : de -20 °C a +55 °C

 Conformité européenne : CE

« Catégorie liée a I'environnement : Isolation Cat Il et Pollution
Catll

« Degré de protection : IP20 avec réserve du respect des
instructions d’installation. Uniquement utilisation en intérieur

 Recycler les déchets moyennant le systéme de collecte et
élimination locale.

 Hauteur maximale d’utilisation : 2000 métres.

* Produit sensible aux chocs et chutes.

(@ EIGENSCHAFTEN:

 Ausgang Motor: max. 3 A bei 240 V oder max. 3,4 A bei 120 V.

« Betrieb beschrénkt auf:
- einen einzigen rohrférmigen mechanischen Motor
- mehrerer rohrformige elektronische Motoren, die mit einem

Gesamtstrom von < 3A max. betrieben werden

 Funk: 433,42 MHz

* Abmessungen 41 x 45 x 19 mm

« Lagertemperatur: von -30 °C bis +70 °C

* Betrigbstemperatur: von -20 °C bis +55 °C

« Européische Konformitét: CE

» Umweltkategorie: Isolierung Klasse Ill und Verschmutzung
Klasse Il

« Schutzgrad: IP20, wenn die Montageanleitungen eingehalten
werden. AusschlieBlich fir den Betrieb in Innenrdumen.

« Abfalle im Rahmen des 6rtlichen Sammel- und
Entsorgungssystem recyceln.

» Maximale Betriebshohe: 2000 Meter.

« Das Produkt kann durch St6Be und Stiirze beschadigt werden.

(® CARACTERISTICAS:

« Salida motor: 3 Amax. a240V 03,4 Amax. a 120 V.

« Funcionamiento limitado a:

- un solo motor tubular mecanico

- varios motores tubulares electronicos que funcionan con
corriente total < 3A max.

* Radio: 433.42 MHz

 Dimensiones 41 x 45 x 19 mm

 Temperatura de almacenamiento: de -30 °C a +70 °C

 Temperatura de uso: de -20 °C a +55 °C

« Conformidad europea: CE

« Categoria ambiental: Aislamiento Cat Il y nivel de
contaminacion Cat Il

« Grado de proteccion: IP20 siempre que se respeten las
instrucciones de instalacion. Solo para uso en ambientes
interiores

« Reciclar los residuos a través del sistema de recogida y
eliminacion local.

* Altitud méxima de uso: 2000 metros.

* Producto sensible a los golpes y a las caidas.

(® CARACTERISTICAS:

* Saida do motor: 3 Amax a 240V ou 3,4 Amaxa 120 V.

« Funcionamento limitado a:

- um Unico motor tubular mecanico

- vérios motores tubulares eletronicos que funcionam com
corrente total < 3A max

* Rédio: 433.42 MHz

* Dimensoes 41 x 45 x 19 mm

 Temperatura de armazenamento: de -30 °C a +70 °C

* Temperatura de utilizagéo de - 20 °C a +55 °C

 Conformidade Europeia: CE

» Categoria ambiental: Isolamento Cat Il e poluicao Cat Il

* Grau de protecao: IP20 com reserva do cumprimento das
instrugoes de instalagao. Apenas para a utilizagao em
ambientes internos

« Reciclar os detritos por meio do sistema de recolha e
eliminacao local.

« Altitude maxima de utilizagao: 2000 metros.

« Produto sensivel aos impactos e quedas.

CHARAKTERYSTYKA:
* Moc silnika: 3 A maks dla 240 V lub 3,4 A maks dla 120 V.
* Dziafanie ograniczone do:
- jednego tylko mechanicznego silnika rurowego,
- kilku elektronicznych silnikéw rurowych, pracujacych z pradem
catkowitym < 3A maks.
* Radio: 433.42 MHz
o Wymiary 41 x 45 x 19 mm
* Temperatura przechowywania: od -30 °C do +70 °C
 Temperatura pracy: od -20 °C do +55 °C
* Zgodno$c¢ z przepisami europejskimi CE
* Kategoria ochrony $rodowiska: izolacja kat. lIl i zanieczyszczenie
kat. Il

« Stopien ochrony: IP20 z zastrzezeniem stosowania sie do
instrukcji montazu. Wytacznie do uzytku wewnetrznego

* Odpady utylizowa¢ za posrednictwem lokalnego systemu zbiérki
i usuwania.

* Maksymalna wysoko$¢ uzytkowania: 2000 metréw.

* Produkt wrazliwy na wstrzasy i upadki.

(® JELLEMZOK:

* Motor kimenet: max. 3 A 240 V-on vagy max. 3,4 A 120 V-on.

» Mikédési korlatozasok:
- csak egy mechanikus csémotor
- t6bb elektronikus csémotor, amely a max. 3A értéknél kisebb
aramerdsséggel miikodik

¢ Radio: 433.42 MHz

o Méretek 41 x 45 x 19 mm

o Tarolasi hémérséklet: -30 °C és +70 °C kozott

* Hasznalati hémérséklet: -20 °C-tél +55 °C-ig

* Eur6pai megfelelés: CE

 Kdrnyezetvédelmi besorolas: IIl. kat,. szigetelés és II. kat.
kornyezetszennyezés

« Erintésvédelmi osztaly: IP20, ennek feltétele a felszerelési
utasitasok betartasa Csak beltéri hasznélatra

» Ahulladékokat a helyi szelektiv gy(jto- és semlegesitd rendszer
keretében kell kezelni.

* Maximalis mikodési magassag: 2000 méter.

o Utésre, leesésre érzékeny termék.

(D KENMERKEN:

« Uitgang motor: 3 A max bij 240 V of 3,4 A max bij 120 V.

» Werking begrensd tot:
- slechts één mechanische buismotor
- meerdere elektronische buismotoren die werken met een

totale stroom van < 3A max

* Radio: 433.42 MHz

* Afmetingen 41 x 45 x 19 mm

« Opslagtemperatuur: van -30 °C tot +70 °C

 Gebruikstemperatuur: van -20 °C tot +55 °C

« Europese conformiteit: CE

 Milieucategorie: Isolatie Cat Il en verontreiniging Cat Il

» Beschermingsklasse: IP20 mits aan de installatie-instructies
is voldaan. Alleen voor binnengebruik

« Het afval recyclen met het plaatselijke inzamel- en
verwerkingssysteem.

» Maximale werkingshoogte: 2000 meter.

« Dit product is stoot- en valgevoelig.

CARACTERISTICI:
* lesire motor: 3 Amax. la 240 V sau 3,4 Amax. la 120 V.
* Functionare limitata la:
- un singur motor tubular mecanic
- mai multe motoare tubulare electronice care functioneaza
cu un curent total < 3A max
* Radio: 433.42 MHz
* Dimensiuni 41 x 45 x 19 mm
» Temperatura de pastrare: de la -30 °C la +70 °C
 Temperatura de utilizare: da -20 °C a +55 °C
 Conformitate europeana: CE
* Categoria de mediu: Izolatie Cat. Il si poluare Cat. Il
 Gradul de protectie: IP20, cu conditia respectarii instructjunilor de
instalare. Numai pentru utilizare n interior.
* Eliminatj deseurile prin sistemul de colectare i eliminare local.
* Altitudine maxima de utilizare: 2000 metri.
* Produs sensibil la impacturi si caderi.

XAPAKTHPIZTIKA:
* 'E§odog kivniipa: 3 A max ota 240 V 1y 3,4 A max ot 120 V.
* H Aertovpyia neplopiletat oe:
- HOVO éva pnxavikod GWANVOELST) KIvTipa
- TIEPLOGOTEPOL NAEKTPOVIKOL CWANVOEISELG KIVITHPEG TTOV
\ettovpyovv pe ouVOALKO pevpa < 3A max
* Padiogwvo: 433,42 MHz
* Alaotaoelg 41 x 45 x 19 mm
* Ogppokpacia amobrxevong: and -30 °C éwg +70 °C
* Oeppokpacia Aertovpyiag: and -20 °C €wg +55 °C
* Evpwmnaikn ovppdpewon: CE
¢ IlepiPallovtixn katnyopia: Movwon katnyopiag III kat
pomavon katnyopiag I
* Babpog mpootaciag: IP20 vito Tov 6po ouppOpPwang pe
TG 0dnyieg eykataotaong. ia xpron povo oe eowteptkodg
XWPOvg
* AVakvkAWOTE Ta AMOPpipATa HEGW TOV TOTIUKOD
OLOTHRATOG GVANOYNG kot StdBeong.
¢ Méyloto vyopetpo xpriong: 2000 pétpa.
¢ TIpoidv evaicbnto oe KPASACHOVG KAl TTWOELG.
@ CARACTERISTICAS:
* lystup motoru: max. 3 A pfi 240 V nebo max. 3,4 Apfi 120 V.
« Cinnost je omezena na:
- jediny strojni trubkovy motor
- vice elektronickych trubkovych motord, které funguiji s celkovym
proudem < 3A max
* Radio: 433,42 MHz
* Rozméry 41 x 45 x 19 mm
* Skladovaci teplota: od -30 do +70 °C
* Provozni teplota: od -20 do +55 °C
* Evropska shoda: ES
* Kategorie prostredi: Izolace Kat. Il a znecisténi Kat. Il
« Stupeni ochrany IP20 za pfedpokladu dodrZeni pokyn( pro
instalaci. Vyrobek je ur¢en vyhradné pro pouZiti v interiérech
* Provedte recyklaci odpadu prostfednictvim mistniho systému
pro sbér a likvidaci.
* Maximalni provozni nadmorska vyska: 2 000 m n. m.
« \/yrobek je citlivy na nérazy a pady
CARACTERISTICAS:
 Motor ¢ikigt: 240 V’da maksimum 3 A veya 120 V'da
maksimum 3,4 A.
« Calisma asagida belirtilenlerle sinirlidir:
- tek bir mekanik tiip motor
- toplam akim < maksimum 3A olacak sekilde galisan birden
fazla elektronik tiip motor
 Radyo: 433.42 MHz
* Ebatlar 41 x 45 x 19 mm
* Galisma isisi: -30 °C ile +70 °C arasi
* Kullanim isist: -20 °C ile 455 °C arasl
* Avrupa Uygunlugu; CE
« Gevresel kategori: Izolasyon Kategorisi Il ve gevre kirliligi
Kategorisi Il
« Koruma derecesi: kurulum talimatlanina uyulmasi kosulu
ile IP20. Sadece i¢ ortamlarda kullanim igindir
« Atiklari yerel toplama ve imha sistemi araciligiyla geri
donustiriniiz.
¢ Maksimum kullanim yiiksekligi: 2000 metre.
* Garpma ve diismelere hassas driin.
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@ CONDIZIONI DI UTILIZZO - @ OPERATING CONDITIONS - & CONDITIONS D’UTILISATION
@ ANWENDUNGSBEDINGUNGEN - ® CONDICIONES DE USO - ® CONDIGOES DE UTILIZAGAO
WARUNKI UZYTKOWANIA - G HASZNALATI FELTETELEK - G GEBRUIKSOMSTANDIGHEDEN

CONDITII DE FUNCTIONARE - @ SYN@HKES XPHEHS, - @ PODMINKY PRO POUZITI

KULLANIM KOSULLARI - alasic¥| Loy,
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@ INSTALLAZIONE - @ INSTALLATION - ® INSTALLATION - @ INSTALLATION - ® INSTALACION
@ INSTALAGAQ - @ INSTALACJA - G FELSZERELES - @ INSTALLEREN - @ INSTALARE
ETKATASTASH - @ INSTALACE - @ KURULUM - < !
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(D A - Consigli per linstallazione:

- Attrezzatura da integrare, installazione in cassetta da incasso o di derivazione. Questo prodotto ASA deve essere installato da un
professionista della motorizzazione e dell'automazione degli ambienti abitativi al quale € destinato questo manuale. L'installatore deve
inoltre osservare le normative e la legislazione in vigore nel paese di installazione e informare i propri clienti delle condizioni di utilizzo.

- Non collegare pit micro-ricevitori su un motore.

B - Cablaggio:

- Attenzione: Rispettare i cavi neutro/fase. Prima di qualsiasi intervento, scollegare I'alimentazione di rete.

La tensione di alimentazione di rete deve essere coerente con la tensione indicata sull'etichetta motore: 240V~50/60 Hz o0 120V~50/60 Hz.

Dopo linstallazione, non esercitare alcuna trazione sulle morsettiere.

- Collegare all'ingresso di comando via cavo soltanto un'apparecchiatura elettrica destinata al comando del motore della tapparella
scorrevole. Se al micro-ricevitore non & collegato alcun comando via cavo, collegare i fili 6, 7 e 8 con una morsettiera di collegamento.

Posizionare una piastra isolante sul frontale.

- Rispettare il cablaggio del senso A e del senso ¥ dellinversore di comando via cavo.

- Si consiglia di utilizzare uno strumento per agire sulle impugnature di inserimento della morsettiera durante le operazioni di collegamento e
scollegamento dei cavi.

C - Verifica del cablaggio dell'inversore:

- Se una pressione del tasto A dell'inversore fa abbassare la tapparella, invertire i fili marrone e nero del motore.

Regolazione dei fine corsa:

- Se & necessario regolare i finecorsa, intervenire con l'ausilio del punto di comando via cavo e prima di programmare un trasmettitore.
(Consultare il manuale del motore corrispondente).

A - Installation tips:

- Equipment to be integrated, installed inside flush-mounted or junction box. This ASA product must be installed by a professional, skilled in
the motorization and automation of living spaces, for whom this manual is intended. The installer should also comply with the regulations
in force in the country of installation and inform his/her customers about the operating conditions.

- Do not connect multiple micro-receivers to one motor.

B - Wiring:

- Warning: Respect the neutral/phase wires. Before any intervention, disconnect the mains supply.

The mains supply voltage should be consistent with the voltage indicated on the motor plate: 240V~50/60 Hz or 120V~50/60 Hz. After

installation, do not exert any traction on the terminal strips.

- Only connect one electrical device designed for controlling the roller blind’s motor to the cable control input. If no cable control is
connected to the micro-receiver, connect wires 6, 7 and 8 by means of a connection terminal strip.

Place an insulating plate on the front side.

- Respect the wiring of the A direction and the ¥ direction of the cable control reverser.

- It is advisable to use a tool to act on the terminal strip’s insertion handles when connecting and disc disconnecting the cables.

C - Checking the reverser’s wiring:

- If the roller blind goes down when you press the A button of the reverser, invert the motor’s brown and black wires.

Limit switch adjustment:

- Should you need to adjust the limit switches, intervene with the help of the cable control point and before programming a transmitter (refer
to the relating motor manual).

(@ A - Conseils pour I'installation :

- Outillage a intégrer, installation dans boite a encastrer ou de dérivation. Ce produit ASA doit étre installé par un professionnel de la
motorisation et de I'automatisation de I'habitat, auquel ce manuel est destiné. De plus 'installateur doit se conformer aux normes et a la
législation en vigueur dans le pays d’installation et informer ses clients des conditions d’utilisation.

- Ne jamais brancher plusieurs micro-récepteurs sur un méme moteur.

B - Cablage :

- Attention : Respecter les cables de Neutre/Phase. Avant toute intervention, couper I'alimentation secteur.

La tension d’alimentation secteur doit étre conforme a la tension indiquée sur I'étiquette moteur : 240V~50/60 Hz ou 120V~50/60 Hz.

Aprés l'installation, aucune traction ne doit s’effectuer sur les borniers.

- Ne brancher sur I'entrée de commande filaire qu’un appareillage électrique destiné a la commande du moteur du volet roulant. Si aucune
commande filaire n’est connectée au micro-récepteur, relier les fils 6, 7 et 8 avec une barrette de connexion.

Mettre une plague isolante en facade.

- Veiller a respecter le cablage du sens A et du sens ¥ du variateur de commande filaire.

- Il est conseillé d’utiliser un outil pour agir sur les poignées d’enclenchement du bornier lors du céblage et décablage.

C - Vérification du cablage du variateur :

- Si un appui sur la touche A du variateur fait descendre le volet, invertir les fils marron et noir du moteur.

Réglage des fins de course :

- Au cas ou il serait nécessaire de régler les fins de course, le faire a I'aide d’un point de commande filaire et avant de programmer un
émetteur. (Consulter le manuel du moteur correspondant).

(@ A - Empfehlungen fiir die Installation:

- Zu integrierende Ausristung, Installation im Einbau- oder im Abzweigkasten. Dieses ASA-Produkt muss von einem Fachmann fiir die
Motorisierung und Automatisierung von Wohnrdumen installiert werden. An eine solche Person richtet sich das vorliegende Handbuch.
Der Installateur hat dartiber hinaus die geltenden Vorschriften und Gesetze im Installationsland zu beachten und seine Kunden hinsichtlich
der Nutzungsbedingungen zu informieren.

- Auf einem Motor diirfen keinesfalls mehrere Mikro-Empfanger angeschlossen werden.

B - Verkabelung:

- Achtung: Die Kabel Nullleiter/Phase beachten. Vor der Ausfiihrung von Eingriffen jeder Art ist die Versorgung vom Netz abzunehmen.

Die Spannung der Netzversorgung muss mit der Spannung ibereinstimmen, die auf dem Etikett des Motors angegeben ist: 240V~50/60 Hz

oder 120V~50/60 Hz. Nach der Installation diirfen keinerlei Zugkrafte auf die Klemmenleisten ausgetibt werden.

- Am Steuereingang darf per Kabelverbindung nur ein elektrisches Gerét angeschlossen werden, das fir die Steuerung des Motors fiir den
Schiebeladen bestimmt ist. Wird an den Mikro-Empfénger keine Kabelsteuerung angeschlossen, so sind die Dréhte 6, 7 und 8 an eine
Anschlussklemmenleiste anzuschlieBen.

Eine Isolierplatte auf der Vorderseite anbringen.

- Die Verkabelung der Richtung A und der Richtung ¥ der Steuerumkehr iiber die Kabelsteuerung beachten.

- Es wird empfohlen, wahrend der Arbeitsvorgange fir den Anschluss und die Abnahme der Kabel ein Instrument zu verwenden, um die
Einfiihrgriffe der Klemmenleiste zu halten.

C - Uberpriifung der Verkabelung der Steuerumkehr:

- Fiihrt der Druck der Taste A der Steuerumkehr zu einem Absenken des Rollladens, miissen der braune und der schwarze Draht des
Motors umgekehrt werden.

Einstellung der Endschalter:

- Ist eine Einstellung der Endschalter erforderlich, so ist diese mit Hilfe der Kabelsteuerung und vor der Programmierung eines
Ubertragungsgerats vorzunehmen (Hierzu ist auf das entsprechende Handbuch des Motors Bezug zu nehmen).

(& A - Recomendaciones de instalacion:

- Equipo para ser integrado, instalacion en caja de empotrar o de derivacion. Este producto ASA debe ser instalado por un profesional de
los accionamientos y automatismos de viviendas, al cual esta destinado este manual. Ademas, el instalador debe respetar las normas y la
legislacion en vigor en el pais de instalacion e informar a sus clientes de las condiciones de uso.

- No conectar varios microrreceptores a un mismo motor.

B - Cableado:

- Atencion: Respetar el cableado de neutro/fase. Desconectar la alimentacion de red antes de realizar cualquier intervencion.

La tension de alimentacion de red debe ser compatible con la tension indicada en la etiqueta del motor; 240 V ~ 50/60 Hz 0 120 V ~ 50/60 Hz.

Después de la instalacion no se debe aplicar ninguna traccion a las regletas de conexiones.

- En la entrada de control por cable solo se debe conectar un equipo eléctrico destinado al control del motor de la persiana enrollable.

Si no hay ningun control por cable conectado al microrreceptor, conectar los cables 6, 7 y 8 con una regleta de conexiones.

Colocar una placa aislante en la parte frontal.

- Respetar el cableado de la direccion A y de la direccion ¥ del inversor de control por cable.

- Se recomienda utilizar una herramienta de insercion para las operaciones de conexion y desconexion de los cables en los bornes.

C - Comprobacion del cableado del inversor:

- Sial pulsar latecla A del inversor baja la persiana, invertir los cables marrén y negro del motor.

Ajuste de los finales de carrera:

- Si fuera necesario ajustar los finales de carrera, proceda con la ayuda del punto de mando con cable y antes de programar cualquier

emisor. (Consulte el manual del motor correspondiente).

(@ A. Recomendagdes para a instalagao:

- Equipamento a integrar, integrar em caixa de encaixe ou de derivacdo. Este produto ASA deve ser instalado por um profissional da
motorizagao e da automacao de habitagdes ao qual este manual destina-se. O instalador deve também observar as normas e a legislagao
em vigor no pais de instalacao e informar os proprios clientes sobre as condicoes de utilizacdo.

- Nao conectar vérios micro-receptores em um motor.

B - Cablagem

- Atencao: Respeitar 0s cabos neutro/fase. Antes de qualquer servico, desligar a alimentacao de rede.

A tensdo de alimentacao de rede deve ser coerente com a tensdo indicada na etiqueta: 240V~50/60 Hz ou 120V~50/60 Hz. Depois da

instalacao, nao exercer nenhuma tragdo nos terminais de bornes.

- Conectar a entrada de comando por cabo apenas um equipamento elétrico destinado ao comando do motor da persiana deslizante.

Se a0 micro-receptor no estiver conectado nenhum comando via cabo conectar os fios 6, 7 e 8 com um terminal de conexao.

Posicionar uma placa isolante no frontal.

- Respeitar a cablagem do sentido A e do sentido ¥ do inversor de comando por cabo.

- Recomenda-se utilizar um instrumento para atuar nas pegas de insergao do terminal durante as operagoes de ligagao e desconexao dos
cabos.

C - Verificagao da cablagem do inversor:

- Se uma pressao da tecla A do inversor faz baixar a persiana, inverter os fios marrom e preto do motor.

Regulagao dos fins de curso:

- Se é necessario regular os fins de curso, intervir com o auxilio do ponto de comando por cabo e antes de programar um transmissor.
(Consultar o manual do motor correspondente).

A - Wskazéwki dotyczace montazu:

- Wyposazenie do wbudowania, montaz w skrzynce podtynkowej lub skrzynce przytaczeniowej. Ten produkt ASA powinien zosta¢ zamontowany
przez specjaliste posiadajacego wiedze w zakresie napedow i automatyzacji pomieszczen mieszkalnych, dla ktérego przeznaczona jest
niniejsza instrukcja. Montazysta zobowigzany jest ponadto przestrzegac przepiséw i uregulowan obowigzujacych w kraju montazu oraz
informowa¢ klientéw o warunkach uzytkowania.

- Nie podtaczac wigkszej liczby mikroodbiornikéw do jednego silnika.

B - Podtaczenie przewodow:

- Uwaga: przestrzega¢ biegunowosci przewodéw zerowych/fazowych. Przed wykonaniem jakichkolwiek czynno$ci odiaczy¢ zasilanie sieciowe.

Napiecie zasilania sieciowego powinno by¢ zgodne z napigciem podanym na etykiecie silnika: 240 V~50/60 Hz lub 120 V~50/60 Hz.

Po zamontowaniu nie nalezy przesuwac listew zaciskowych.

- Do wejScia sterowania przewodowego podtacza¢ wytacznie urzadzenia elekiryczne przeznaczone do sterowania silnikiem rolety przesuwnej.
Jesli do mikroodbiornika nie jest podtaczone zadnego rodzaju sterowanie przewodowe, podtaczy¢ przewody 6, 7 i 8 do przytaczeniowej listwy
zaciskowej.

Umiesci¢ plyte izolacyjng na plycie czotowej.

- Przestrzega¢ podtaczenia przewodow kierunku A i kierunku ¥ mechanizmu nawrotnego sterowania przewodowego.

- Podczas podtaczania i odtaczania przewodéw zaleca sie uzycie narzedzia do obstugi uchwytow montazowych listwy zaciskowe; .

C - Sprawdzenie podtaczenia przewodéw mechanizmu nawrotnego:

- Jezeli naci$niecie przycisku A na mechanizmie nawrotnym powoduje obnizenie rolety, nalezy zamieni¢ przewody brazowy i czarny silnika.

Regulacja wylacznika krancowego:

- W przypadku koniecznosci wyregulowania wytacznikéw krancowych, procedure wykona¢ z uzyciem punktu sterowania przewodowego, przed
zaprogramowaniem nadajnika (patrz odpowiednia instrukcja obstugi silnika).

(D A-Tanacsok a felszereléshez:

- Beépitendd készlilék, a felszerelés slillyesztett vagy ledgazé dobozba torténik. Ennek az ASA terméknek a telepitését a lakohelyiségek motoros
automatizélasara szakosodott, képzett szerelé végezze; ez a kézikdnyv az 6 szamara késziilt. A felszerelének be kell tartania a célorszagban
hatalyos szabvanyokat és torvényeket, valamint tajékoztatnia kell a vasarlét a hasznalat feltételeirdl.

- Ne csatlakoztasson egy motorra tobb mikro-vevékésziiléket.

B - Kabelek bekotése:

- Figyelem: Ugyeljen a nullas/fazis kabelekre. Barmilyen beavatkozas el6tt bontsa a halézati tapcsatlakozast.

A hélozati tapfeszilltségnek meg kell egyeznie a motor cimkéjén megadott fesziltségnek: 240V~50/60 Hz vagy 120V~50/60 Hz.

Afelszerelést kovetéen ne hasson huzo erd a sorkapcsokra.

- Akabeles vezérlés bemenetéhez csak egy elektromos redénymotor-vezérl késziléket csatlakoztasson.

Ha a mikro-vevékésziilékhez nincs kabeles vezérlés csatlakoztatva, akkor kdsse be a 6., 7. és 8. vezetéket egy csatlakozo sorkapocshoz.

Helyezze a szigetel6 lemezt az elGlapra.

- Ugyeljen a kabelek bekotésekor a A és ¥ iranyra a kabeles vezérlés inverterén.

- Javasoljuk szerszam hasznalatat a sorkapocs illesztéin a kabelek be- és kikotése soran.

C - Az inverter kabeleinek ellendrzése:

-Haa A gomb megnyomasakor az inverter leengedi a reddnyt, cserélje fel a motor fekete és barna kabelének bekotését.

A végallasok beallitasa:

- Amennyiben sziikséges a végallasi pontok bedllitasa, ezt a kdbeles vezérléssel végezze el, miel6tt beprogramozna a taviranyitét. (Lasd
a hozza tartoz6 motor hasznalati utasitasat).

D A - Adviezen voor de installatie:

- In te bouwen uitrusting, installatie in inbouw- of aftakdoos. Dit ASA-product moet door een deskundige op het gebied van motorisering en
automatisering van woningen worden geinstalleerd. Deze handleiding is voor deze deskundige bedoeld. Bovendien moet de installateur de
geldende wet- en regelgeving in het land van installatie in acht nemen en zijn klanten informeren over de gebruikscondities.

- Sluit nooit meerdere micro-ontvangers op één motor aan.

B - Bedrading:

- Let op: Let op de nul-/fasedraden. Sluit de netspanning af, alvorens werkzaamheden uit te voeren.

De netspanning moet overeenstemmen met de spanning die op het label van de motor is aangegeven: 240V~50/60 Hz of 120V~50/60 Hz.

Na installatie mag de bedrading geen trekkracht uitoefenen op de klemmen.

- Sluit op de bedrade bedieningsingang slechts één elektrisch apparaat aan voor de bediening van de motor van het rolluik. Als de
micro-ontvanger niet op een bedrade bediening is aangesloten, sluit dan de draden 6, 7 en 8 aan met een klemmenbord.

Plaats een isolatieplaat op de voorkant.

- Zorg ervoor dat de bedrading de richting A en richting ¥ volgt van de bedrade omkeerschakelaar.

- Het is aanbevolen om een hulpmiddel te gebruiken bij het hanteren van de klemmen van het kiemmenbord tijdens het aansluiten en
loskoppelen van de kabels.

C - Controle van de bedrading van de omkeerschakelaar:

- Als bij een druk op de toets A van de omkeerschakelaar het rolluik omlaag gaat, verwissel dan de bruine en zwarte draad van de motor.
Eindafstelling:

- Stel zo nodig de eindstanden in. Doe dit met behulp van het bedrade bedieningspunt en voordat een zender wordt geprogrammeerd. (Zie
de handleiding van de bijbehorende motor).

A - Recomandari pentru instalare:

- Echipament destinat integrérii, se instaleaza intr-o cutie incorporabild sau de derivatje. Acest produs ASA trebuie sa fie instalat de un
profesionist in domeniul motorizarii si automatizarii spatjilor de locuit, caruia ii este destinat acest manual. Instalatorul trebuie sa respecte
normele si legislatia térii in care se instaleaza produsul si s& informeze clientji despre conditiile de utilizare.

- Nu conectatj mai multe microreceptoare la un singur motor.

B - Cablarea: .

- Atentie: Respectatj cablurile neutru/faza. Inainte de orice interventie, opriti alimentarea cu energie electrica.

Tensiunea de alimentare din retea trebuie sa corespunda cu tensiunea indicata pe eticheta motorului: 240V~50/60 Hz sau 120V~50/60 Hz.

Dupa instalare, nu exercitatj nicio tractiune la placile de borne.

- Conectatj la intrarea de comanda prin cablu numai un echipament electric destinat comenzii motorului ruloului. Daca la microreceptor nu este
conectat nicio comanda prin cablu, conectatj firele 6, 7 si 8 cu o placa de borne.

Asezati 0 placa izolatoare pe partea frontald.

- Respectatj cablajul sensului A si al sensului ¥ al inversorului de comanda prin cablu.

- Se recomanda sé folositi un instrument potrivit pentru a actiona asupra manerelor de introducere ale placii de borne in timpul operatjilor de
conectare si deconectare a cablurilor.

C - Verificarea cablajului inversorului:

- Daca apasarea tastei A a inversorului coboaré ruloul, inversatj firele cafeniu si negru ale motorului.

Reglarea limitatoarelor de cursa:

- Daca este necesar sa reglatj limitatoarele de cursa, interveniti folosind punctul de comanda prin cablu si inainte de a programa transmitatorul.
(Consultati manualul motorului respectiv).

A - ZvpBovlég eykatdotaong:

- E§omiopdg mov mpémet va evowpatwdei, eykatdotaon oe xwvevtd kovti 1} oe kouti StakAddwong. AvTo To mpoiov ASA mpémel va
eykataotadei and enayyeApatie PNXAVICHOY KAt AUTOUATICHUMY OIKIAKWY XWPWV GTOVG 0TT0ioVG amevBuvetal avtd To eyxelpidio.
O £YKATAOTATNG TPETEL EMIONG VA TNPEL TOVG KAVOVIOROVG Kat Tr) VOpoBesia mov loXDouy 0T XWpa EYKATAGTACTG KAl Va
EVIUEPWVEL TOVG TIEAATEG TOV OXETIKA [E TOVG OPOLG XPT|ONG.

- Mnv ovvdéete meplocdTEPOVG PUIKPO-OEKTEG O EVay KIVITTIpA.

B - KaAlwdiwon:

- IIpocoxn: Tnpeite Tig 0dnyieg yra ovdétepa kaddia/kahwdia aone. Ipv and omotadnmote mapépupaon, anocvvdéote Ty
Tpogodoaia and To SikTvo.

H tdon mapoxng pedpatog mpémet va eivat 6OUQWYN e TNV TACT) TOL AvaypA@ETaL 0TIV ETIKETA TOL KivnThpa: 240V ~50/60 Hz 1y

120V~50/60 Hz. Metd v eykatdotaon, pnv ackeite kapia éA§n atovg akpodékteg.

- ZuvdéoTe 0TV £i0080 EAEYXOV pEGW KAAWSIOL HOVO pia NAEKTPIKT) GLOKELT| IOV TPOOPIfETaL Va ENEYXEL TOV KLVNTHPaL YL TO
KUALO[EVO 0TOpL Edv Sev vmdpxet kavat eXéyxov péow kalwdiov oTov [ikpo-8EkTn, cuvdéoTe Ta kahwdia 6, 7 kat 8 pie pua
TAAKETA AKPOSEKTWV GVVSETT|G.

TomoBeTroTe pa TAdKA LOVWONG GTNV TIPOGOYT).

- Tnprjote 116 0dnyieg yia v kahwdiwon ¢ katedBuvons A kat ™G katevBuvong ¥ tov avTiotpopéa eVIOAWY péow Kalwdiov.

- ZUVIOTATAL VA XPT|OLHOTIOOETE £V OPYAVO Yiat Va TLACETE TIG AaPég eloaywyng TNG TAAKETAG TOL TEPUATIKOD akpOSEKTWY KATA
™ Stapketa TG oVVdeong kat TG anochvdeons Twv Kahwdiwy.

C - EraAiifgvon 6 kadwdiwong Tov avastpo@éa:

- Av éva atna Tov kKovprod A Tov avTioTpopéa katePalel To 0TOPL, AVTIOTPEYTE TO Kagé Kat Hadpo kakddio Tov kivntipa.

POOon StakOTTn TEPUATIONHOD:

- Eav xpetaletar va pvBpicete tovg Sakomteg Teppatiopod, mpémet va enepPeite pe tr PorBeta tov onpeiov eléyxov péow kalwdiov
Kol TpOTOV TTPpoypaupatioete évav mopumo. (XvpuPovAevteite To avtioTolyo eyxelpidio KvnTrpa).

(©2 A - Rady pro instalaci:

- Zafizeni je uréeno k dopinéni, instalaci do krabice ve zdi nebo do rozvodné krabice. Tento vyrobek ASA musi nainstalovat odbornik na motoricky
pohon a automatizaci obytnych prostfedi, pro kterého je uréen tento ndvod. Pracovnik povéfeny instalaci musi dale dodrzovat platné pfedpisy a
legislativu platnou v zemi instalace a informovat své zékazniky o provoznich podminkéach.

- Nepfipojujte vice mikro pfijimact na jeden motor.

B - Kabelaz:

- Upozornéni: DodrZte zapojeni nulového/fazového vodice. Pied jakymkoli zakrokem odpojte napéjeni z elektrické sité.

Napéti napéjeni z elektrické sité musi byt koherentni s napétim uvedenym na Stitku motoru: 240 V/~, 50/60 Hz nebo 120 V~, 50/60 Hz. Po

instalaci nepUisobte Zadnym tahem na svorkovnice.

- Pripojte ke vstupu ovladani prostrednictvim kabelaze pouze jedno elektrické zafizeni, uréené k ovladani motoru posuvné venkovni rolety.
Jestlize neni k mikro pfijimaci pfipojeno zadné ovladani prostfednictvim kabelaZe, pfipojte vodice 6, 7 a 8 ke spojovaci svorkovnici.



Na predni stranu umistéte izola¢ni desku.

- Dodrzte kabelaz sméru A a sméru 'V zafizeni pro obraceni ovladani prostfednictvim kabelaze.

- Ke vkladani svorkovnice béhem tkon( pipojeni a odpojeni kabelt doporugujeme pouzit néstroj pro rukojeti.

C - Kontrola kabelaze zafizeni pro obraceni ovladani:

- Kdyz jedno stisknuti tlacitka A zafizeni pro obraceni ovladani zpusobi spusténi venkovni rolety, zaméfite vzéjemné hnédy a cerny vodic
motoru.

Sefizeni koncovych spinaci:

- Kdyz je teba provést sefizeni koncovych spinacu, pred programovanim vysilace pouZzijte bod oviadani prostfednictvim kabelaze. (Prectéte si
navod k pfislusnému motoru).

A - Kurulum tavsiyeleri:

- Entegre edilecek techizat, ankastre veya derivasyon kutusuna kurulum. Bu ASA iriinii isbu kilavuzun yénelik oldugu konutlarin bir
motorizasyon ve otomasyon uzmani tarafindan kurulmalidir. Kurulumcu ayrica kurulumun yapildigi iilkede yiriirlikte olan kanun ve
yonetmeliklere uymal ve miisterilerini kullanim kogullan hakkinda bilgilendirmelidir.

- Bir motor (izerine birden fazla mikro alici baglamayiniz.

B - Kablo baglantisi:

- Dikkat: N6tr/faz kablolarina uyunuz. Her tiirli miidahaleden once, sebeke beslemesini kesiniz.

Sebeke besleme gerilimi motor etiketi tizerinde belirtilen gerilime uygun olmalidir: 240V~50/60 Hz veya 120V~50/60 Hz. Kurulum

sonrasinda, terminal kutular tizerinde herhangi bir cekme uygulamayiniz.

- Kablolu kumanda girisine, kayar panjur motorunu kumanda edecek tek bir elektrikli cihaz baglayiniz. Mikro aliciya kablolu herhangi bir

_kumanda baglanmamis ise, 6, 7 ve 8 numarali telleri bir baglanti terminal kutusuna baglayiniz.

On cepheye yalttici bir plaka yerlestiriniz.

- Kablolu kumanda ters ceviricisinin A ve ¥ yonlerinin kablo baglantilarina uyunuz.

- Kablolarin baglantilarinin saglanmasi ve kesilmesi iglemleri esnasinda terminal kutusunun girig kulplan tzerinde iglem gormek igin bir alet
kullanilmasi tavsiye edilir.

C - Ters cevirici kablo baglantisinin kontrolii:

- Ters geviricinin A tuguna basiimasi panjuru asag! indiriyorsa, motorun kahverengi ve siyah tellerini ters geviriniz.

Strok sonu ayari:

- Strok sonlarinin ayarlanmasinin gerekmesi halinde, bir vericiyi programlamadan dnce kablolu kumanda ucunun yardimi ile
miidahalede bulununuz. (lliskin motor kilavuzuna daniginiz).
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@ MEMORIZZARE 0 CANCELLARE UN TELECOMANDO (Identica procedura) - @ STORING OR DELETING A REMOTE
CONTROL (Identical procedure) - & MEMORISER OU EFFACER UNE TELECOMMANDE (Méme procédure)
@ SPEICHERUNG ODER LOSCHUNG EINER FERNBEDIENUNG (identische Vorgangsweise) - & MEMORIZAR 0 BORRAR
UN MANDO A DISTANCIA (EI procedimiento es el mismo) - (& MEMORIZAR OU CANCELAR UM TELECOMANDO
(Procedimento idéntico) - @D ZAPISYWANIE LUB USUWANIE PILOTA (taka sama procedura) - (2 EGY TAVVEZERLO

MEMORIZALASA VAGY TORLESE (azonos eljaras) - 8D OPSLAAN OF WISSEN VAN EEN AFSTANDSBEDIENING (dezelfde
procedure) - @ MEMORAREA SAU STERGEREA UNEI TELECOMENZI (aceeasi procedura ATIO®HKEYSH'H
AIATPA®H THAEXEIPISTHPIOY (iSia Stadikaoia) - © ULOZENI DALKOVEHO OVLADANI DO PAMETI NEBO JEHO
VYMAZANI (Stejny postup) - @ BIR UZAKTAN KUMANDANIN KAYDEDILMESI VEYA SILINMESI (Ayni prosediir)
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PROG <1s

(D Il prodotto deve essere disposto nella sua locazione finale prima di alimentarlo e programmarlo.
Programmazione di un punto di controllo (individuale, di gruppo o generale):

1. Tenere premuto per 3 secondi il pulsante PROG del ricevitore; il motore effettua un movimento di feedback.

2. Tenere premuto per 1 secondo il pulsante PROG del trasmettitore; il motore effettua un movimento di feedback.

- Nel caso di un comando di gruppo: ripetere le operazioni 1 e 2 per ogni micro-ricevitore ASA del gruppo.

- Per eliminare un trasmettitore: ripetere le operazioni 1 e 2 con il trasmettitore da eliminare dalla memoria.

The product must be placed in its final location before powering and programming it.

Programming a control point (individual, of a group or general):

1. Hold down the receiver’s PROG button for 3 seconds; the motor performs a feedback movement.

2. Hold down the PROG button of the transmitter for 1 second; the motor performs a feedback movement.

- In the case of a group control: repeat steps 1 and 2 for each ASA micro-receiver of the group.

- To delete a transmitter: repeat steps 1 and 2 with the transmitter to be deleted from the memory.

(® Le produit doit étre placé dans son emplacement final avant sa mise sous tension et toute programmation.
Programmation d’un point de commande (individuel, de groupe ou général) :

1. Appuyer 3 secondes sur la touche PROG du récepteur ; le moteur effectue un mouvement de rétroaction.

2. Appuyer 1 seconde sur la touche PROG de I'émetteur ; le moteur effectue un mouvement de rétroaction.

- Dans le cas d’'une commande de groupe : refaire les opérations 1 et 2 pour chaque micro-récepteur ASA du groupe.
- Pour supprimer un émetteur : refaire les opérations 1 et 2 avec I'émetteur a supprimer de la mémoire.

(@ Das Produkt muss vor dem Anschluss an die Versorgung und vor der Programmierung an seinem endgiiltigen Standort angebracht
werden.

Programmierung eines Steuerpunktes (individuell, einer Gruppe oder allgemein):

1. Die Taste PROG des Empféngers fiir 3 Sekunden gedriickt halten. Der Motor fiihrt eine Feedback-Bewegung aus.
2. Die Taste PROG des Ubertragungsgeréts fiir 1 Sekunde gedriickt halten. Der Motor fiihrt eine Feedback-Bewegung aus.
- Im Fall einer Gruppensteuerung: Die Schritte 1 und 2 fiir jeden Mikro-Empfanger ASA der Gruppe wiederholen.

- Loschen eines Ubertragungsgeréts: Die Schritte 1 und 2 mit dem aus dem Speicher zu I6schenden Ubertragungsgerét wiederholen.
(® El producto se debe instalar en su emplazamiento final antes de conectarlo a la alimentacion y programarlo.
Programacion de un punto de control (individual, de grupo o general):

1. Mantenga presionado durante 3 segundos el boton PROG del receptor. EI motor realizard un movimiento de vaivén.
2. Mantenga presionado durante 1 segundo el boton PROG del emisor. El motor realizard un movimiento de vaivén.
- En caso de un mando de grupo: repita las operaciones 1y 2 para cada microrreceptor ASA del grupo.

- Para eliminar un emisor: repita las operaciones 1y 2 con el emisor que se quiere eliminar de la memoria.

(@ 0 produto deve ser disposto no seu local final antes de o alimentar e programar.

Programacao de um ponto de controlo (individual, de grupo ou geral):

1. Manter pressionado por 3 segundos o botdo PROG do receptor, o motor efetua um movimento de feedback.

2. Manter pressionado por 1 segundo o botdo PROG do transmissor, 0 motor efetua um movimento de feedback.

- Em caso de um comando de grupo: repetir as operagoes 1 e 2 para cada micro-receptor ASA do grupo.

- Para eliminar um transmissor: repetir as operagoes 1 e 2 com o transmissor a eliminar da memoria.

Produkt przed doprowadzeniem zasilania i zaprogramowaniem nalezy umiesci¢ w miejscu docelowym.
Programowanie punktu kontroli (indywidualnego, grupowego lub ogdinego):

1. Nacisnag i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk PROG na odbiorniku; silnik wykona ruch sprzezenia zwrotnego.

2. Nacisna¢ i przytrzymac przez 1 sekunde przycisk PROG na nadajniku; silnik wykona ruch sprzezenia zwrotnego.

- W przypadku sterowania zespotowego: powtorzy¢ czynnoéci 1 i 2 dla kazdego mikroodbiornika ASA w zespole.

- Aby usuna¢ nadajnik: powtdrzy¢ czynnosci 1 i 2 dla nadajnika, ktéry ma zostac usuniety z pamieci.

(@ Szerelje fel a késziiléket a végleges helyére és csak ezutan kapcsolja be a tapellatasat és végezze el a beprogramozasét.
Egy ellen6rzési pont beprogramozasa (egyéni, csoportos vagy altalanos):

1. Tartsa nyomva 3 masodpercig a vevokészillék PROG gombjat; a motor egy feedback mozgast végez.

2. Tartsa nyomva 1 masodpercig a taviranyité PROG gombjat; a motor egy feedback mozgast végez.

- Csoportos vezérlés esetén: ismételje meg az 1. és 2. miveletet a csoport mindegyik ASA mikro-vevokészulékén.

- Egy tavirdnyito torléséhez: ismételie meg az 1. és 2. miveletet a memariabdl térlendd taviranyitdval.

@ Het product moet op zijn eindpositie worden geplaatst, voordat hij wordt gevoed en geprogrammeerd.
Programmering van een controlepunt (individueel, van een groep of algemeen):

1. Houd de knop PROG van de ontvanger 3 seconden ingedrukt; de motor voert een feedbackbeweging uit.

2. Houd de knop PROG van de zender 1 seconde ingedrukt; de motor voert een feedbackbeweging uit.

- Bij een groepsbediening: herhaal de handelingen 1 en 2 voor elke ASA micro-ontvanger van de groep.

- Om een zender te wissen: herhaal de handelingen 1 en 2 met de zender die uit het geheugen moet worden gewist.
Produsul trebuie asezat la locul folosirii finale inainte de a-l alimenta si programa.

Programarea unui punct de comanda (individual, de grup sau general):

1. Tineti apasat timp de 3 secunde butonul PROG de pe receptor; motorul efectueaza o miscare de feedback.

2. Tineti apasat timp de 1 secunda butonul PROG al transmitatorului; motorul efectueaza o miscare de feedback.

- In cazul comenzii de grup: repetati operatiunile 1 si 2 pentru fiecare microreceptor ASA al grupului.

- Pentru a elimina un transmitator: repetatj operatiunile 1 si 2 cu transmitatorul care trebuie eliminat din memorie.

To mpoiov mpémet va TomoBetnBei otnv Tehikr| Tov Béon TPV TPOXWPHOETE OTNV TPOYOSOTia KAl TOV TTPOYPAUUATIGHO TOV.
IIpoypappatiopog evog onueiov eEAéyxov (uepovwuévo, opadag n yeviko):
1. [TatroTe Kot kpatroTe matnpévo o kovpri PROG tov 8¢kt yia 3 SevtepOdenta o kivitripag ekTeel pia kivion
avatpopodoTnong.
2. Iatnote Kat kpathoTte Tatnpévo to kovpni PROG otov mopmd yia 1 Seutepdento o kivntiipag ektehei pia kivon
avatpo@odotnong.
- Ztnv nepintwon evroAng opddag: emavaldfete Tig Aettovpyieg 1 kat 2 yia kdBe pikpo-8éktn ASA TG opadag.
- T va Staypényete €vav mopmo: emavalaPete Tig Aettovpyieg 1 kat 2 pie TOV TOUTO OV TPETEL va Staypaget amod T pvun.
(©2 Vyrobek musi byt umistén do svého definitivniho umisténi jesté pred zapnutim jeho napajeni a jeho programovanim.
Programovani kontrolniho bodu (individualniho, skupinového nebo hlavniho):
1. Drzte stisknuté tlacitko PROG pfijimace na dobu 3 sekund; motor provede pohyb odezvy.
2. Drzte stisknuté tlacitko PROG vysilae na dobu 1 sekundy; motor provede pohyb odezvy.
- V pfipadé skupinového ovladani: zopakujte tkony 1 a 2 pro kazdy mikro pfijima¢ ASA skupiny.
- Pro odstranéni vysilaCe: zopakujte Ukony 1 a 2 s vysilatem, ktery mé byt odstranén z paméti.
Uriin, cereyan verilmeden ve programlanmadan énce nihai yerine yerlestirilmelidir.
Bir kontrol noktasinin (bireysel, grup veya genel) programlanmasi:
1. 3 saniye sireyle alicinin PROG tusunu basili tutunuz; motor bir geri bildirim hareketi gerceklestirir.
2.1 saniye siireyle vericinin PROG tusunu basili tutunuz; motor bir geri bildirim hareketi gerceklestirir.
- Bir grup kumandasi durumunda: grubun her ASA mikro alicisi igin 1 ve 2 sayili islemleri tekrarlayiniz.
- Bir vericiyi gidermek icin: hafizadan giderilecek verici ile 1 ve 2 sayili iglemleri tekrarlayiniz.
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(@ PROGRAMMAZIONE DEI PUNTI DI ARRESTO INTERMEDI - @ PROGRAMMING THE INTERMEDIATE STOP
POINTS - & PROGRAMMATION DES POINTS D’ARRET INTERMEDIAIRES - @ PROGRAMMIERUNG DER
ZWISCHENSCHALTPOSITIONEN - & PROGRAMACION DE LOS PUNTOS DE PARADA INTERMEDIOS
@ MODIFICAGAQ DOS PONTOS DE PARAGEM INTERMEDIARIOS - @ PROGRAMOWANIE POSREDNICH

PUNKTOW ZATRZYMANIA - & A KOZTES LEALLASI PONTOK BEPROGRAMOZASA - @ PROGRAMMERING
VAN DE TUSSENSTOPSTANDEN - @ PROGRAMAREA PUNCTELOR DE OPRIRE INTERMEDIARE
[IPOTPAMMATIEMOS ENAIAMEZON SHMEIQON STASHS - @ PROGRAMOVANi BODU
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(D Salvataggio/comando delle posizioni intermedie. Da un singolo radiocomando: PI1 (accessibile dalla posizione bassa) e P12

(accessibile dalla posizione alta):

1. Posizionare il motore sul relativo fine corsa: inferiore per memorizzare P11 o superiore per memorizzare PI2.

2. Tenere premuti per 3 secondi contemporaneamente i tasti: A e STOP (per PI1) o ¥ e STOP (per PI2) del trasmettitore. Quando la

tapparella scorrevole raggiunge la posizione desiderata, premere STOP. Se necessario, regolare la posizione conitasti A e V.

3. Tenere premuto per 5 secondi il pulsante STOP per memorizzare la posizione; il motore effettua un movimento di feedback.

- Per richiamare a una posizione intermedia, posizionare il motore sul suo fine corsa, inferiore per PI1 o superiore per P12, quindi premere
(per meno di un secondo) il tasto STOP di un radiocomando. | motore raggiunge la posizione intermedia.

- Eliminazione di una posizione intermedia: posizionarsi nella posizione intermedia (Pl 1 o Pl 2) da eliminare. Premere il pulsante STOP fino
a quando la tapparella effettua un feedback: la posizione intermedia ¢ eliminata.

Saving/controlling the intermediate positions. From a single remote control: PI1 (accessible from the low position) and PI2

(accessible from the high position):

1. Position the motor on its limit switch: on the lower one to store PI1 or on the higher one to store PI2.

2. Hold down these buttons on the transmitter simultaneously for 3 seconds: A and STOP (for PI1) or ¥ and STOP (for PI2). Press STOP

when the roller blind reaches the required position. If necessary, adjust the position using buttons A and ¥ .

3. Hold down the STOP button for 5 seconds to store the position; the motor performs a feedback movement.

- To bring up an intermediate position, position the motor on its limit switch, the lower one for PI1 or the upper one for PI2; then press the
STOP button (for less than one second) of a remote control. The motor reaches the intermediate position.

- Deleting an intermediate position: go to the intermediate position (Pl 1 or P 2) to be deleted. Press the STOP button until the roller blind
performs a feedback: the intermediate position has been deleted.

(® Sauvetage/commande des positions intermédiaires. Depuis une commande individuelle radio : PI1 (accessible depuis la position

basse) et P12 (accessible depuis la position haute) :

1. Positionner le moteur sur sa fin de course : inférieure pour mémoriser PI1 ou supérieure pour mémoriser PI2.

2. Appuyer simultanément 3 secondes sur les touches : A et STOP (pour PI1) ou ¥ et STOP (pour PI2) de I'émetteur. Lorsque le volet

roulant arrive sur la position souhaitée, appuyer sur STOP. Le cas échéant, régler la position a I'aide des touches A etV .

3. Appuyer 5 secondes sur la touche STOP pour mémoriser la position ; le moteur effectue un mouvement de rétroaction.

- Pour rappeler une position intermédiaire, positionner le moteur sur sa fin de course, inférieure pour PI1 ou supérieure pour PI2, ensuite
appuyer (moins d’une seconde) sur la touche de STOP d’une commande radio. Le moteur arrive a la position intermédiaire.

- Suppression d’une position intermédiaire : positionner dans la position intermédiaire (Pl 1 ou Pl 2) a supprimer. Appuyer sur la touche de
STOP jusqu’a ce que le volet n’effectue une rétroaction : la position intermédiaire est supprimée.

(® Speicherung/Ansteuerung der Zwischenpositionen. Uber eine einzelne Funksteuerung: PI1 (zugénglich aus der unteren Position)

und PI2 (zugénglich aus der oberen Position):

1. Den Motor auf der entsprechenden Endlage positionieren: unten fiir die Speicherung von PI1 oder oben fiir die Speicherung von PI2.

2. Fir einen Zeitraum von 3 Sekunden gleichzeitig die Tasten A und STOP (fir PI1) oder ¥ und STOP (fir PI2) des Ubertragungsgerats

driicken. Wenn der Schiebeladen die gewiinschte Position erreicht, die Taste STOP driicken. Im Bedarfsfall die Position mit den Tasten A

und ¥ regulieren.

3. Die Taste STOP fiir 5 Sekunden gedriickt halten, um die Position zu speichern. Der Motor fiihrt eine Feedback-Bewegung aus.

- Um eine Zwischenposition aufzurufen, den Motor auf seiner Endlage positionieren: untere Endlage fiir PI1 oder obere Endlage fiir P12, und
dann (fir weniger als eine Sekunde) die Taste STOP einer Funksteuerung driicken. Der Motor erreicht die Zwischenposition.

- Loschung einer Zwischenposition: Den Motor auf der zu l6schenden Zwischenposition (Pl 1 oder Pl 2) positionieren. Die Taste STOP
driicken, bis der Rollladen eine Feedback-Bewegung ausfiihrt: Die Zwischenposition ist nun geléscht.

( Registro/control de las posiciones intermedias. Desde un solo mando a distancia: PI1 (accesible desde la posicion baja) y P12

(accesible desde la posicion alta):

1. Coloque el motor en el final de carrera correspondiente: bajo para memorizar PI1 o alto para memorizar PI2.

2. Mantenga pulsadas a la vez durante 3 segundos las teclas: A y STOP (para PI1) o ¥ y STOP (para PI2) del emisor. Cuando la persiana

enrollable llegue a la posicion deseada, pulse STOP. Si fuera necesario, ajuste la posicion con las teclas A y ¥ .

3. Mantenga presionado durante 5 segundos el boton STOP para memorizar la posicion. EI motor realizara un movimiento de vaivén.

- Para ordenar una posicion intermedia, coloque el motor en su final de carrera: posicion baja para PI1 o alta para PI2. A continuacion,
pulse (menos de un segundo) la tecla STOP de un mando a distancia. EI motor se colocara en la posicion intermedia.

- Eliminacion de una posicion intermedia: colocarse en la posicion intermedia (P 1 0 PI 2) que se quiere eliminar. Pulse el boton STOP
hasta que la persiana realice un movimiento de vaivén: la posicion intermedia se ha eliminado.

(® Salvar/comandar posigoes intermediarias. A partir de um tinico radio-comando: PI1 (acessivel desde a posigao baixa) e PI2

(acessivel desde a posicao alta):

1. Posicionar o motor no relativo fim de curso: inferior para memorizar PI1 ou superior para memorizar PI2.

2. Manter carregadas por 3 segundos simultaneamente as teclas: A e STOP (para PI1) ou ¥ e STOP (para PI2) do transmissor. Quando a

persiana deslizante atingir a posicéo desejada, carregar em STOP. Se necessaério, regular a posicéo com as teclas A e ¥ .

3. Manter carregado por 5 segundos o botao STOP para memorizar a posico, o motor efetua um movimento de feedback.

- Para trazer novamente a uma posicao intermediaria, posicionar o motor no seu fim de curso, inferior para PI1 ou superior para PI2, entao
carregar na (por menos de um segundo) tecla STOP de um radio-comando. O motor atinge a posicao intermediaria.

- Eliminagdo de uma posicao intermedidria: posicionar na posi¢ao intermediaria (Pl 1 ou Pl 2) a eliminar. Carregar no botdo STOP até a
persiana efetuar um feedback: a posicao intermediaria estd eliminada.

Zapisywanie/sterowanie pozycji posrednich. Za pomoca jednego pilota zdalnego sterowania: PI1 (dostepne z pozycji dolnej) i P12

(dostepne z pozycji gornej):

1. Ustawi¢ silnik na odpowiednim wytgczniku kraricowym: dolnym w celu zapisania P11 lub gérnym, w celu zapisania PI2.

2. Nacisna¢ jednoczesnie i przytrzymaé przez 3 sekundy przyciski: A i STOP (dla PI1) lub ¥ i STOP (dla PI2) nadajnika. Gdy roleta przesuwna

osiagnie zadane potozenie, nacisna¢ STOP. W razie potrzeby wyregulowa¢ potozenie za pomocg przyciskéw A iV .

3. Nacisna¢ i przytrzymac przez 5 sekund przycisk STOP, aby zapisa¢ potozenie; silnik wykona ruch sprzezenia zwrotnego.

- W celu przywotania potozenia posredniego silnik ustawi¢ na jego wytaczniku kraicowym, dolnym dla P11 lub gérnym dla PI2. Nastepnie
nacisna¢ (przez mniej, niz jedna sekunde) przycisk STOP na pilocie zdalnego sterowania. Silnik ustawi sie w potozeniu posrednim.

- Usuwanie pozycji poredniej: ustawic sie w potozeniu posrednim (Pl 1 lub PI 2), ktére ma zosta¢ usuniete. Naciska¢ przycisk STOP do

momentu, az roleta wykona ruch sprzezenia zwrotnego. Potozenie po$rednie zostato usunigte.

() A koztes allasok mentéselvezérlése Egy radios taviranyitorol: P11 (az alsé helyzetbdl elérhetd) és P12 (a felsé helyzethél elérhetd):

1. Allitsa a motort a megfelel végallasra: alsé a PI1 memorizalasahoz vagy felsé a PI2 memorizalasahoz.

2. Tartsa nyomva 3 masodpercig egyszerre a gombokat a taviranyiton: A és STOP (a PI1-nél) vagy ¥ és STOP (a PI2-nél). Amikor a redény

eléri a kivant poziciot, nyomja meg a STOP gombot. Sziikség esetén allitsa be a poziciéta A és'¥ gombbal.

3. Tartsa nyomva 5 masodpercig a vevokészillék STOP gombjat a pozicié memorizalasahoz; a motor egy feedback mozgast végez.
- Egy koztes pozicioba vezérléshez 4llitsa a motort a végallaséra - PI1-nél also, P12-nél felsd végallas -, ezutdn nyomja meg (egy méasodpercnél
révidebb ideig) a tavvezérld STOP gombjat. A motor eléri a kdztes poziciot.
- Egy koztes pozicié torlése: allitsa a motort a torlendd koztes pozicidba (Pl 1 vagy Pl 2). Nyomja meg a STOP gombot, amig a redény
feedback mozgast nem végez: ezzel a kéztes pozicid torlodott.
D Opslaan/bedienen van de tussenstanden. Door een enkele radiobediening: PI1 (toegankelijk vanuit het onderste punt) en PI2
(toegankelijk vanuit het bovenste punt):
1. Zet de motor op de bijbehorende eindstand: onderaan om PI1 op te slaan of bovenaan om PI2 op te slaan.
2. Houd de volgende toetsen tegelijk gedurende 3 seconden ingedrukt: A en STOP (voor PI1) of ¥ en STOP (voor PI2) van de zender. Als
het rolluik de gewenste stand bereikt, drukt u op STOP Stel zo nodig de stand af met de toetsen A en ¥ .
3. Houd de knop STOP 5 seconden ingedrukt om de stand op te slaan; de motor voert een feedbackbeweging uit.
- Voor het oproepen van een tussenstand, zet u de motor op zijn eindstand, onderaan voor PI1 of bovenaan voor PI2, en daarna drukt u
(korter dan een seconde) op de toets STOP van een radiobediening. De motor bereikt de tussenstand.
- Een tussenstand wissen: ga naar de tussenstand (Pl 1 of Pl 2) die moet worden gewist. Druk op de knop STOP tot het rolluik een
feedback uitvoert: de tussenstand is gewist.
Salvarea/comanda pozitiilor intermediare. De la o singura telecomanda: PI1 (accesibil din pozitia de jos) si P12 (accesibil din
pozitia de sus):
1. Pozitionati motorul pe limitatorul de cursa respectiv: inferior pentru @ memora PI1 sau superior pentru a memora PI2.
2. Tineti apasate simultan timp de 3 secunde tastele: A si STOP (pentru PI1) sau ¥ si STOP (pentru PI2) de pe transmitétor. Cand ruloul atinge
pozitia dorita apasati STOP. Daca este necesar, reglati pozitia cu tastele A si 'V .
3. Tineti apasat timp de 5 secunde butonul STOP pentru a memora pozitia; motorul efectueaza o miscare de feedback.
- Pentru a apela o pozitie intermediara, pozitionati motorul pe limitatorul sau de cursa, inferior pentru P11 sau superior pentru P12, apoi apasatj
(pentru mai putin de o secunda) tasta STOP a unei radiocomenzi. Motorul atinge pozitia intermediara.
- Eliminarea unei pozitii intermediare: pozitjonati-va pe pozitia intermediara (Pl 1 sau Pl 2) pe care doriti s& o eliminati. Apasati butonul STOP
pana cand ruloul efectueaza un feedback: pozitia intermediara este eliminata.
AmnoOiikevon/éleyxog eviidpecwy B¢oewy. Ao éva povo tnAexeprotnipio: PI1 (npooPdoipo and tn xaunAs 0¢on) kot P12
(npocPacipo and tnv vynAn Bon):
1. TotoBeT|0Te TOV KIVITHPA GTOV OXETIKO SLAKOTITI TEPUATIONOD: KATW Yia va amopvnpoveboete to PI1 1} emdvw ya tnv
anoBrikevon tov PI2.
2. Iatnote Tavtoxpova yia 3 devtepolenta ta kovpumid: A kat STOP (yia PI1) 1 ¥ kat STOP (yia to PI2) Tov mopumnov. Otav to
KUALOpEVO 0TOpL pTacel oTnv emBopntr) B€on, tatiote To kovprni STOP. Eav xpetdletal, puBuiote ) Béon pe to kovpmd A kar 'V .
3. Iatrote kot kpatiiote matnuévo To kovprni STOP yia 5 SevtepoAenta yia va amopvnpovedoete T 0éon o kivntipag ektelei pa
kivnon avatpo@oddtnong.
- Tl v avaxahéoete o€ pua evdidpeon Béon, TonoBetnote Tov KviTipa 6TOV SLAKOTTN TEPUATIOHOY, KATw yia PI1 1} emdvw yia to
PI2, ot ovvéxeta matfiote (yla Atydtepo ano éva Sevtepodento) To kovpuni STOP evog tnhexetpiotnpiov. O kivntrpag @Tavet oTny
evilapeon Béon.
- Auypagr pag evdiapeong 0éong: petaxwvnBeite oty evdiapeon 0éon (PI 1 1) PI 2) mov mpémet va e§aketgBei. [Tatrote To kovpmi
STOP péxpt to 0TOpL vat ekTeNéoet pia avatpo@odotnon: n evdiapeon Béon efaleipetar.
©2 Ulozenilovladani stiednich poloh. Z jediného radiového ovladani: PI1 (pFistupné ze spodni polohy) a PI2 (pfistupné z horni polohy):
1. Umistéte motor na pfislusny koncovy spina¢: na spodni z diivodu uloZeni PI1 do paméti nebo na horni pro uloZeni P12 do paméti.
2. Drzte soucasné na 3 sekundy stisknuta tlacitka: A a STOP (pro PI1) nebo ¥ a STOP (pro PI2) vysilace. KdyZ posuvna venkovni roleta
dosahne pozadované polohy, stisknéte STOP. Dle potfeby sefidte polohu tladitky A a ¥ .
3. Drzte stisknuté tlacitko STOP na dobu 5 sekund pro uloZeni polohy do paméti; motor provede pohyb odezvy.
- Pro uvedeni do stfedni polohy umistéte motor na jeho koncovy spina¢, spodni pro PI1 nebo horni pro P12, a poté stisknéte (na dobu krat$i nez
jednu sekundu) tlagitko STOP radiového ovladani. Motor dosahne stfedni polohy.
- Odstranéni stfedni polohy: pfejdéte na stfedni polohu (PI 1 nebo PI 2), kterou je tfeba odstranit. Stisknéte tlacitko STOP, dokud venkovni roleta
neprovede pohyb odezvy: stfedni poloha je odstranéna.
Ara pozisyonlarin kaydedilmesi/kumandasi. Tek bir radyo kumandadan: PI1 (alt pozisyondan erigilebilir) ve PI2 (iist pozisyondan
erigilebilir):
1. Motoru iliskin strok sonuna yerlestiriniz: PI1 kaydetmek icin alt veya PI2 kaydetmek igin Gst.
2. Vericinin asagida belirtilen tuglarini ayni anda 3 saniye siireyle basili tutunuz: A ve STOP (PI1 igin) veya ¥ ve STOP (P12 igin). Kayar
panjur istenen pozisyona ulastiginda, STOP tusuna basiniz. Gerekmesi halinde, pozisyonu A ve V¥ tuslari ile ayarlaymniz.
3. Pozisyonu hafizaya kaydetmek icin 5 saniye siireyle STOP tugunu basili tutunuz; motor bir geri bildirim hareketi gerceklestirir.
- Bir ara pozisyonu geri cagirmak igin, motoru kendi strok sonuna yerlestiriniz, PI1 icin alt veya PI2 i¢in Ust, bir radyo kumandanin (bir
saniyeden az sireyle) STOP tusuna basiniz. Motor ara pozisyona ulagir.
- Bir ara pozisyonun giderilmesi: giderilecek ara pozisyona konumlaniniz (Pl 1 veya PI 2). Panjur bir geri bildirim gerceklestirene kadar STOP
tusuna basiniz: ara pozisyon giderilir.
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QD ANNULLAMENTO COMPLETO DELLA PROGRAMMAZIONE DEL MICRO-RICEVITORE (RESET)

COMPLETE CANCELLATION OF THE MICRO-RECEIVER PROGRAMMING (RESET) - & ANNULATION COMPLETE DE LA
PROGRAMMATION DU MICRO-RECEPTEUR (RAZ) - ® VOLLSTANDIGE LOSCHUNG DER PROGRAMMIERUNG DES
MIKRO-EMPFANGERS (RESET) - (& ANULACION COMPLETA DE LA PROGRAMACION DEL MICRORRECEPTOR
(RESTABLECIMIENTO) - & ANULAGAO COMPLETA DA PROGRAMAGAOQ DO MICRO-RECEPTOR (REINICIO)
CALKOWITE ANULOWANIE PROGRAMOWANIA MIKROODBIORNIKA (RESET)

(D AMIKRO-VEVOKESZULEK PROGRAMOZASANAK TELJES TORLESE (RESET) - D COMPLETE ANNULERING
VAN DE PROGRAMMERING VAN DE MICRO-ONTVANGER (RESET) - @ ANULAREA COMPLETA A PROGRAMARII
MICRORECEPTORULUI (RESET) - TIAHPHX AKYPQXH TOY ITPOTPAMMATIEMOY MIKPO-AEKTH
(ETIANA®OPA) - € UPLNE ZRUSENI PROGRAMOVANi MIKRO PRIJIMACE (VYNULOVANI)

MIKRO ALICININ PROGRAMLAMASININ TAMAMEN IPTAL EDILMESI (RESET)
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(D Tenere premuto il pulsante PROG del ricevitore per pill di 7 secondi; la tapparella effettua un primo movimento di feedback e poi un
secondo, dopo qualche istante.
Hold down the receiver’s PROG button for more than 7 seconds; the roller blind performs a first feedback movement and then another
one a few seconds later.
@ Appuyer sur la touche PROG du récepteur pendant plus de 7 secondes ; le volet effectue un premier mouvement de rétroaction
et ensuite un second quelques instants plus tard.
(@ Die Taste PROG des Empféngers fiir mehr als 7 Sekunden gedriickt halten. Der Rollladen fiihrt eine erste Feedback-Bewegung, und
nach einigen Sekunden eine zweite aus.
(® Mantenga presionado el boton PROG del receptor durante mas de 7 segundos. La persiana realizara un primer movimiento de vaivén y,
al cabo de unos segundos, un segundo movimiento.
(® Manter carregar o botdo PROG do receptor por mais de 7 segundos; a persiana efetua um primeiro movimento de feedback e em
seguida um segundo, ap6s alguns instantes.
Nacisnag i przytrzymac przycisk PROG na odbiorniku przez co najmniej 7 sekund. Roleta wykona pierwszy ruch sprzezenia zwrotnego, a po
kilku chwilach drugi.
(® Tartsa nyomva a vevékészillék PROG gombjat 7 masodpercnél hosszabb ideig; a redény elvégez egy elsé feedback mozgast, majd néhany
masodperc utan egy masodikat is.
@D Houd de knop PROG van de ontvanger langer dan 7 seconden ingedrukt; het rolluik voert een eerste feedbackbeweging uit en daarna,
na een ogenblik, een tweede.
Tineti apasat butonul PROG al receptorului mai mult de 7 secunde; ruloul efectueaza o prima miscare de feedback, apoi o a doua, dupa
cateva clipe.
ITatnoTe kat kKpatHoTe TatnpeEVo To kovpni PROG otov §¢kTn yia meplocotepo anod 7 SevTepONenTa TO GTOPL EKTEAEL [t TIPWTT
Kivnon avatpopodotnong kat ot cuvéxela o SedTepn, petd and Aiyo.
(©2 Drzte stisknuté tlacitko PROG piijimace déle nez 7 sekund; venkovni roleta provede prvni pohyb odezvy a poté, po urcité dobé, i druhy.
Alicinin PROG tusunu 7 saniyeden siireyle basili tutunuz; panjur ilk bir geri bildirim hareketi gerceklestirir ve birkag saniye sonra ikinci
bir geri bildirim hareketi gerceklestirir.
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(D FUNZIONAMENTO DEL COMANDO VIA CAVO (STABILE/INSTABILE) IN MODALITA' UTENTE - @ CABLE CONTROL
OPERATION (STABLE/UNSTABLE) IN USER MODE - C® FONCTIONNEMENT DE LA COMMANDE FILAIRE (STABLE/INSTABLE)
EN MODE UTILISATEUR - &® BETRIEB DER KABELSTEUERUNG (STABIL/INSTABIL) IM BEDIENER-MODUS
(® FUNCIONAMIENTO DEL CONTROL POR CABLE (ESTABLE/INESTABLE) EN MODO USUARIO
(® FUNCIONAMENTO DO COMANDO VIA CABO (ESTAVEL/INSTAVEL) EM MODO UTILIZADOR
DZIALANIE STEROWANIA PRZEWODOWEGO (STABILNEGO/NIESTABILNEGO) W TRYBIE UZYTKOWNIKA
(D AKABELES (STABIL/INSTABIL) VEZERLES MUKODESE FELHASZNALOI UZEMMODBAN - ®D WERKING VAN DE BEDRADE
BEDIENING (STABIEL/INSTABIEL) IN DE GEBRUIKERSMODUS - & FUNCTIONAREA COMENZII PRIN CABLU (STABIL/INSTABIL)
N MODUL UTILIZATOR - @® AEITOYPITA EAETXOY MESQ KAAQAIOY (STA®EPOY/ASTAOOYS) SE
AEITOYPTITA XPHETH - @ CINNOST OVLADANi PROSTREDNICTVIM KABELAZE (STABILNI/NESTABILNI) V
UZIVATELSKEM REZIMU - @® KABLOLU KUMANDANIN (SABIT/DEGISKEN) KULLANICI YONTEMINDE GALISMASI
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(D Dopo aver programmato la trasmittente:
- un comando < 0,5 sec. comandera la tapparella fino al finecorsa.
- un comando > 0,5 sec. comandera la tapparella per il tempo del comando.
- un comando contrario provoca un’inversione del senso, un comando nello stesso senso provoca I'arresto.
After programming the transmitter:
- a control of < 0.5 sec. will command the roller blind to its limit switch.
- a control of > 0.5 sec. will command the roller blind as long as the control lasts.
- an opposite control causes a direction reversal whereas a control in the same direction causes the stop.
@ Apres avoir programmé I'émetteur :
- une commande < 0,5 s commandera le volet jusqu’a la fin de course.
- une commande > 0,5 s commandera le volet la durée de la commande.
- une commande contraire provoque une inversion du sens, une commande dans le méme sens provoque I'arrét.
(® Nach der Programmierung des Ubertragungsgerits:
- eine Ansteuerung < 0,5 Sek. steuert den Rollladen bis zur Endlage.
- eine Ansteuerung > 0,5 Sek. steuert den Rollladen fiir den Zeitraum der Ansteuerung.
- Eine entgegengesetzte Ansteuerung fiihrt zur Umkehr der Richtung, eine Ansteuerung in dieselbe Richtung bewirkt eine Abschaltung.
(® Después de haber programado el emisor:
- Un mando de menos de 0,5 segundos accionara la persiana hasta el final de carrera.
- Un mando de mas de 0,5 segundos accionara la persiana durante el tiempo que dure el mando.
- Un mando contrario provocara un cambio de sentido; un mando en el mismo sentido haré que se pare la persiana.
(® Apos ter programado o transmissor:
- um comando < 0,5 sec. comandara a persiana até ao fim de curso.
- um comando > 0,5 sec. comandara a persiana pelo tempo do comando.
- um comando contrario provoca uma inversao do sentido, um comando no mesmo sentido provoca a paragem.
Po zaprogramowaniu nadajnika:
- polecenie < 0,5 sek. bedzie sterowac roletg az do wytacznika kraficowego;
- polecenie > 0,5 sek. bedzie sterowac roletg przez czas trwania polecenia;
- polecenie przeciwne powoduje odwrécenie kierunku, polecenie w tym samym kierunku powoduje zatrzymanie.
(@ Miutan beprogramozta a taviranyitot:
- egy 0,5 mp-nél révidebb vezériés a végallasig vezérli a redény mozgasat.
- egy 0,5 mp-nél hosszabb vezérlés a nyomva tartas id6tartamaig vezérli a redény mozgasat.
- egy ellenkezé iranyu vezérlés iranyvaltast okoz, azonos irdnyl vezérlés ledllast okoz.
D Nadat de zender is geprogrammeerd:
- een bediening van < 0,5 sec. stuurt het rolluik naar de eindstand.
- een bediening van > 0,5 sec. bestuurt het rolluik gedurende de bedieningstijd.
- een tegengestelde bediening veroorzaakt een omkering van de richting, een bediening in dezelfde richting veroorzaakt een stilstand.
Dupa ce atj programat transmitatorul:
- 0 comanda < 0,5 sec. va comanda ruloul pana la capatul de cursa.
- 0 comanda > 0,5 sec. va comanda ruloul pe durata comenzii.
- 0 comanda contrara determina inversarea sensului, 0 comanda in acelasi sens determina oprirea.
MEeTA TOV TIPOYPAHUATIOHO TOV TTOUTOV:
- e evToAn <0,5 sec. Ba KIVIoEL TO GTOPL HEXPL TOV TEPUATIOUO.
- e evToAn > 0,5 Sevtepolenta Ba Kvioet To 0TOPL yia TN SLdpKeLa TNG EVIOATG.
- e avTiBeTn VIOl mpokahei pia avaoTpo@r| TG katevBuvong, pia evtoln pe T idia katebBuvon mpokalei T oTdomn.
(2 Po naprogramovani vysilade:
- ovladaci prikaz < 0,5 s bude ovladat venkovni roletu az po koncovy spinac.
- ovladaci prikaz > 0,5 s bude ovladat venkovni roletu po dobu ovladaciho pfikazu.
- opacny ovladaci piikaz zplisobi obraceni sméru pohybu, zatimco ovladaci pfikaz ve stejném sméru zplisobi zastaveni.
Vericiyi programladiktan sonra:
- bir kumanda < 0,5 saniye panjuru kurs sonuna kadar kumanda eder.
- bir kumanda > 0,5 saniye panjuru kumanda siiresi boyunca kumanda eder.
- kars! bir kumanda yoniin ters cevrilmesine neden olur, ayni yondeki bir kumanda durdurmaya sebep olur.
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(D NOTE PER LA GARANZIA - @ NOTES ON THE WARRANTY - (® NOTES POUR LA GARANTIE
@ HINWEISE ZUR GARANTIE - & NOTAS PARA LA GARANTIA - & NOTAS SOBRE A GARANTIA

PRZYPISY DOTYCZACE GWARANCJI - & MEGJEGYZESEK A GARANCIAHOZ - @ OPMERKINGEN VOOR
DE GARANTIE - @ OBSERVATII REFERITOARE LA GARANTIE - @ SHMEIQXEIY I'TA THN ETTYHXH
© POZNAMKY 0 ZARUCE - @ GARANTI NOTLARI - o Lecall olaasle

(D Importante: nessuna garanzia é riconosciuta sul prodotto, qualora si presentino malfunzionamenti o inconvenienti, dovuti alla non

osservanza delle norme di installazione, o da interventi effettuati sul prodotto da personale non autorizzato o riconosciuto dal produttore.

Important: no product warranty is acknowledged if it displays malfunctionings or problems due to non-compliance with the rules of

installation or to work done on the product by unauthorised personnel not recognised by the manufacturer.

(® Important: aucune garantie n’est reconnue sur le produit, au cas ot I'on constaterait des défaillances ou inconvénients, dus au

non-respect des normes de mise en place ou produits par des interventions effectuées sur le produit de la part d’un personnel non autorisé

ou agréé par le fabricant.

(@ Wichtig: Es wird keine Gewahrleistung fiir das Produkt anerkannt, wenn Fehifunktionen oder Stérungen festgestellt werden, die auf

Nichteinhaltung der Installationsanweisungen oder auf Eingriffe durch nicht befugtes oder nicht vom Hersteller anerkanntes Personal

zurlickzufiihren sind.

(® Importante: el producto pierde cualquier tipo de garantia en caso de que el funcionamiento defectuoso del mismo u otros

inconvenientes se deban a la inobservancia de las normas de instalacion, o en caso de que se hayan realizado intervenciones en el

producto por parte de personal no autorizado y reconocido por el productor.

(® Importante: nao sera reconhecida nenhuma garantia do produto, caso se verifiquem maus funcionamentos ou problemas, devidos

ao desrespeito pelas normas de instalacao, ou a intervengoes efectuadas no produto por pessoal ndo autorizado e reconhecido pelo

fabricante.

Wazne: gwarancja produktu traci swa waznos¢ jesli nieprawidtowe funkcjonowanie produktu spowodowane jest nieprzestrzeganiem

przepisow dotyczacych sposobu instalowania lub tez w wypadku interwencji ze strony personelu, ktéry nie zostat upowazniony i zatwierdzony

przez Producenta.

(D Fontos: nincs elismerve semmiféle garancia a gyartmanyra, ha olyan hibas miikidés vagy probléma jelentkezik, melyeket a felszerelési

eldirasok figyelmen kivill hagyasa okozott, vagy pedig a gyartmanyon a gyarté altal nem engedélyezett és elismert személy végzett

beavatkozasokat.

@D Belangrijk: het product wordt door geen enkele garantie gedekt wanneer zich storingen of ongemakken voordoen door het niet in acht

nemen van de installatievoorschriften of door werkzaamheden die aan het product zijn verricht door onbevoegd, niet door de producent

erkend personeel.

Important: garantia pentru produs nu este recunoscuta daca se constaté ca acesta nu functioneaza in mod corespunzator din cauza

nerespectarii regulilor de instalare sau a lucrarilor efectuate pe produs de catre personal neautorizat, nerecunoscut de producator.

Enpavtiko: ovdepia eyyvnon avayvwpiletat yia to mpoiov, 6tav epgavifovtal Suokertovpyieg i anpoPAenta, Ta omoia

ogeilovTal og un THPNON TWV KAVOVWOV EYKATAOTAONS, 1) 0¢ enepfdoels mov mpaypatonomdnkay eni Tov TpoidovTog anod pun

€£0VOLOSOTNHEVO KAL AVAYVWPLOUEVO ATIO TOV KATAOKEVAGTI| TIPOTWTILKO.

(2 Dillezité: v pfipadé poruch nebo potiZi z divodu nedodrZeni navodu k instalaci nebo zasah( provadénych na vyrobku osobami nepovolenymi

nebo nepovéfenymi vyrobcem nebude uznana zadna zaruka na vyrobku.

Onemli: kurulum kurallarina uyulmamasindan veya iiretici tarafindan yetkilendiriimemis ve taninmayan personel tarafindan iriin

lizerinde geceklestirilen miidahalelerden kaynaklanan arnizal caligmalar veya problemler durumunda, Griin Gzerinde higbir garanti taninmaz.
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O SMALTIMENTO DEL PRODOTTO - @ PRODUCT DISPOSALS - & ELIMINATION DU PRODUIT
@ ENTSORGUNG DES PRODUKTES - &® ELIMINACION DEL PRODUCTO - & ELIMINACAO DO PRODUTO

USUWANIE PRODUKTU - @& A TERMEK SEMLEGESITESE - @ VERWIJDEREN VAN HET PRODUCT
DESCRIEREA PRODUSULUI - @® ATA@EZH TOY ITPOIONTOZ - € LIKVIDACE VYROBKU
URUNUN IMHASI - gl | cya alast]

(D |l prodotto non puo essere smaltito come rifiuto solido urbano, ma deve essere conferito negli appositi centri di
raccolta, per ottimizzare il tasso di recupero e riciclaggio dei materiali ed impedire potenziali danni per la salute e I'ambiente.
E’ necessario informarsi sul sistema di raccolta differenziata in vigore per i prodotti elettrici ed elettronici. Attenersi alle
normative locali per lo smaltimento dei rifiuti e non gettare i vecchi prodotti nei normali rifiuti domestici. Il simbolo del
bidoncino barrato € riportato sull’etichetta dei prodotti per ricordare gli obblighi di raccolta separata. Se € previsto 'uso di
I  batterie, € necessario informarsi sui regolamenti locali per la raccolta differenziata delle batterie, e non gettarle nei normali
rifiuti domestici.
This product cannot be disposed of as solid urban waste but must be brought to the appropriate collection centers, which optimize the
recovery and recycling of materials, and also to prevent potential damage to health and the environment. It is necessary both to inquire
about the separate collection system in force in your country for electrical and electronic products. Follow the local waste disposal
regulations and do not throw old products into normal household waste. The crossed-out bin symbol is shown on the product label as a
reminded of the separate collection obligations. If batteries are provided, be sure you are informed about the local regulations for the
separate collection of batteries and do not throw them out together with normal household waste.
(® Le produit ne peut pas étre éliminé comme déchet solide urbain, ma il doit étre remis aux centres de collecte prévus a cet effet, afin
d’optimiser le taux de récupération et recyclage des matériels et empécher des dommages potentiels pour la santé et I'environnement.
Il'y a lieu de s’informer sur le systeme de collecte sélective en vigueur pour les produits électriques et électroniques. Se conformer aux
dispositions locales pour I'élimination des déchets et ne pas jeter les vieux produits dans les déchets ménagers ordinaires. Le symbole du
bidon barré est reporté sur I'étiquette des produits, en vue de rappeler les obligations de collecte séparée. Si 'emploi des batteries est
prévu, il y a lieu de s’informer sur les réglements locaux pour la collecte sélective des batteries et ne pas les jeter dans les déchets
ménagers ordinaires.
(@ Das Produkt darf nicht iber den Hausmiill entsorgt werden, sondern muss an entsprechenden Sammelstellen abgegeben werden.
Nur auf diese Weise kénnen die Wiederverwertungs- und Recyclingrate von Wertstoffen erhdht und mdgliche Schaden fiir Gesundheit
und Umwelt vermieden werden. Sie sollten sich hinsichtlich des fiir die separate Sammlung und Entsorgung von elektrischen und
elektronischen. Fiir die Entsorgung der Altprodukte sind die lokalen Bestimmungen zu beachten. Die Altprodukte dirfen nicht iber den
Hausmiill entsorgt werden. Das Symbol der durchgestrichenen Milltonne auf den Etiketten der Produkte weist auf die Pflichten im
Zusammenhang mit der getrennten Entsorgung hin. Ist die Verwendung von Batterien vorgesehen, miissen die geltenden lokalen
Vorschriften fir die separate Sammlung und Entsorgung von Batterien eingehalten werden. Diese diirfen nicht tiber den normalen Hausmiill
entsorgt werden.
(® El producto no se puede eliminar como un residuo solido urbano. Se debe entregar a los centros de recogida diferenciada, para
optimizar el indice de recuperacion y de reciclaje de los materiales, e impedir dafios potenciales para la salud y el ambiente. Es necesario
informarse sobre el sistema de recogida diferencia en vigor para los productos eléctricos y electronicos. Atenerse a las normativas locales
en materia de eliminacion de residuos y no tirar los productos viejos junto a los residuos domésticos. El simbolo del cubo de la basura
tachado que figura en la etiqueta de los productos indica la obligacion de recogida diferenciada. Si esté previsto el uso de baterias, es
necesario informarse sobre los reglamentos locales para la recogida diferenciada de las mismas, y no tirarlas junto a los residuos
domeésticos.
(@ 0 produto nao pode ser eliminado como detrito urbano, mas deve ser entregue aos centros especificos de recolha, para otimizar a
taxa de recuperacao e reciclagem dos materiais e impedir potenciais danos para a salde e 0 ambiente. E necessario informar-se sobre o
sistema de recolha seletiva em vigor para os produtos elétricos e eletrénicos. Seguir as normativas locais para a eliminacdo de detritos e
ndo deitar os velhos produtos nos detritos domésticos normais. O simbolo do biddo barrado esté indicado na etiqueta produtos para
recordar as obrigacoes de recolha seletiva. Caso seja prevista a utilizagao de baterias, é necessério informar-se sobre o0s regulamentos
locais para a recolha seletiva das baterias, e ndo as deitar juntamente com os detritos domésticos normais.
Produkt nie moze by¢ utylizowany jako odpad komunalny, lecz nalezy go dostarczy¢ do odpowiedniego punktu zbiorki, w celu
zoptymalizowania stopnia odzysku i recyklingu materiatéw, usuwajac zagrozenie dla zdrowia ludzi i zapobiegajac szkodom w $rodowisku.
Nalezy zapoznac si¢ z informacjami na temat systemu selektywnej zbiérki odpadéw, obowigzujacego dla produktéw elektrycznych i
elektronicznych. Stosowac sie do przepiséw miejscowych dotyczacych unieszkodliwiania odpadow i nie wyrzucaé do zwyktych odpadow
komunalnych. Symbol przekreslonego pojemnika na odpady umieszczony zostat na etykiecie produktéw w celu przypomnienia o obowigzku
selektywnej zbiorki odpadow. Jesli przewidziane zostato uzycie baterii, nalezy zapozna¢ sie z lokalnymi przepisami w sprawie sposobu
selektywnego zbierania baterii. Baterii nie nalezy wyrzuca¢ do odpadéw komunalnych.
(@ Aterméket nem szabad a vegyes héaztartasi hulladék kizé helyezni, hanem le kell adni a szelektiv gyiijtételepeken az anyagok
dsszegylijtése és Ujrahasznositasa, valamint a potencialis egészség- és kornyezetkarosodas megelézése céljabol. Tajékozodjon az
elektromos és elektronikus termékekre vonatkozd, hatalyos szelektiv hulladékkezelési torvényekre vonatkozoan és tartsa be a helyi
eldirasokat. Tartsa be a hulladékok semlegesitésére vonatkozo helyi eldirasokat és ne helyezze az eloregedett terméket a haztartasi hulladék
kozé. A termékek cimkéjén lathatd athuzott szemétgyjté tartaly szimbolum jelzi, hogy a terméket a tobbi hulladéktol elkiilonitve kell
begy(jteni. Amennyiben a kész(ilék elemekkel miikdik, tajékozddjon az elemek szelektiv hulladékkezelésére vonatkozo helyi eléirasokkal
kapcsolatban és ne helyezze az elemeket a vegyes héztartasi hulladék kozé.
@D Het apparaat mag niet worden verwerkt als vast stedelijk afval, maar moet naar de specifieke verzamelcentra worden gebracht om het
terugwinnings- en recyclingspercentage van de materialen te optimaliseren en mogelijke schade voor de gezondheid en het milieu te
voorkomen. U dient zich te informeren over het geldende systeem voor gescheiden inzameling voor elektrische en elektronische. Volg de
plaatselijke voorschriften voor afvalverwerking en werp oude producten niet bij het normale huishoudelijke afval. Het symbool van de
doorgekruiste verrijdbare afvalbak is op het label van de apparaten aangebracht om de verplichte gescheiden inzameling in herinnering te
brengen. Bij gebruik van batterijen dient u zich te informeren over de plaatselijke regels voor de gescheiden inzameling van batterijen en
werp ze nooit bij het gewone huisafval.
&9 Acest produs nu poate fi scos din uz ca deseuri urbane solide, ci trebuie adus la centrele de colectare corespunzatoare, care optimizeaza
recuperarea si reciclarea materialelor si, de asemenea, pentru a preveni posibilele daune asupra sanatatii si mediului. Este necesar sa intrebati
despre sistemul de colectare selectiva in vigoare in tara dvs. pentru produsele electrice si electronice. Respectati reglementérile locale privind
eliminarea deseurilor si nu aruncati produse vechi in deseurile menajere obisnuite. Simbolul tomberonului taiat cu un X este afisat pe eticheta
produsului ca o reamintire a obligatiilor de colectare selectiva. Daca sunt furnizate baterii, asigurati-va ca sunteti informat cu privire la
reglementarile locale privind colectarea selectiva a bateriilor si nu le aruncati impreuna cu deseurile menajere obisnuite.
To mpoiov Sev pmopei va amoppiebei wg oteped aotikd andPAnta ald mpémet va napadobei ota katdAAna kévtpa cuAloyr,
yta va BehtiotomnonBei To T00OGTO AVAKTNONG KAl AVAKVKAWONG TV VAK®OV Kat va anotpanodv mbavég BAaBeg oty vyeia kot to
nepiBardov. Ipémet va evnpepwBeite yia To 1oXVOV GOGTHHA XWPLOTHG CVANOYHG NAEKTPIKMVY Kol NAEKTPOVIK@DV TIpoidvTwy. Tnpeite
TOVG TOTIKOVG KAVOVIOHOVG Yia TN Stabeon Twv amoPAntwy kat pny metdte maAid mpoidvTta oTa cuvidn otkiakd amoppippata.
To oVuBoAo Tov Staypappévov KASoL eLPavIleTaL OTNV ETIKETA TOV TIPOIOVTOG Yia VAL 0ag VTEVOVUITEL TIG VTTOXPEWTELG XWPLOTHG
ovAoyns. Eav mpokettan va xpnotponomBody pratapieg, mpémet va evnuepwbeite yla Tovg ToMmKOOG KAVOVIGUODG XWPLOTHG
OLANOYHG TWV UTTATAPLOV KAl VAL UV TG TIETAEETE 0TA KAVOVIKA OLKLAKG amoppippata.
&2 Vyrobek nemuze byt zlikvidovan jako pevny komunalni odpad, ale musi byt odevzdan do pfislugnych sbémych stfedisek za ucelem
optimalizace stupné rekuperace a recyklace materialt a zabranéni potencialnim $kodam na zdravi a na Zivotnim prostedi. Je tfeba se
informovat o systému separovaného sbéru, ktery je v platnosti pro elektrické a elektronické vyrobky. DodrZujte mistni pfedpisy pro likvidaci
odpadu a neodhazuijte staré vyrobky do bézného domovniho odpadu. Preskrtnuty symbol odpadkového koSe je uveden na $titku vyrobkd s
cilem pfipomenout povinnost separovaného shéru. Kdyz se pocita s pouzitim akumulatord, je tfeba se informovat o mistnich prepisech pro
separovany sbér akumulatord a neodhazovat je do béZného domovniho odpadu.
Urlin, malzemelerin geri kazanma oranini iyilestirmek ve saglik ve cevre acisindan potansiyel zararlan dnlemek amaciyla, kati sehir atigi
olarak imha edilemez, 6zel atik toplama merkezlerine gotirtlmelidir. Elektrikli ve elektronik trtinlere iligkin yiiriirlikte olan aynstinimig atik
toplama sistemine iliskin bilgi sahibi olmak. Atiklarin imhasi igin yerel yonetmeliklere uyun ve eski rtinleri normal ev atiklari ile birlikte
atmayin. Aynstinimis atik toplama zorunlulugunu hatirlatmak icin, Griinlerin etiketi Uzerine carp isaretli ¢op kutusu sembolii konmustur.
Batarya kullanimi 0ngérilmiisse, bataryalarin aynstinimis toplanmas icin yerel yonetmeliklere iligkin bilgi sahibi olmak ve bu bataryalari
normal ev atiklar arasina atmamak gerekir.
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Dichiarazione di conformita disponibile sul sito internet - The Declaration of conformity is available on the website - Déclaration de conformité disponible
sur le site Internet - Konformitatserklarung einsehbar auf der Internet-Seite - Declaracion de conformidad disponible en la pagina Web - A Declaracéo de
conformidade pode ser consultada no site Web - Deklaracja zgodnosci dostgpna na stronie web - A weboldalon talalhato a megfeleléségi nyilatkozat
Conformiteitsverklaring beschikbaar op de internetsite - Declaratia de conformitate este disponibilé pe website - AjAwon cvpgwviag eivau Stabéoun oty
wotocehida - ProhlaSeni o shodé je k dispozici na webovych strankach - Uygunluk beyannamesi internet sitesinde meveuttur - i ¥ adge e ¢ bis @lall ople)

www.asamotor.com

Documentazione tecnica a disposizione delle autorita presso Window Automation industrY S.r.I - Technical documentation available to authorities at Window Automation
industrY S.r.l. - Documentation technique a la disposition des autorités de Window Automation industrY S.r.I - Die technischen Unterlagen kdnnen von den Behorden beim
Unternehmen Window Automatiom industrY S.r.l. eingesehen werden - Documentacion técnica a disposicion de las autoridades en Window Automation industrY S.r.l
Documentacao técnica a disposicao das autoridades junto a Window Automation industrY S.r.I - Dokumentacja techniczna dostepna w celu udostepnienia wiasciwym organom
pod adresem Window Automation industrY S.r.I - A miszaki dokumentécio a hatésag rendelkezésére all a Window Automation industrY S.r.| véllalatnal - Technische documentatie is
beschikbaar voor de instanties bij Window Automation industrY S.r.I - Documentatja tehnica este la dispozitia autoritatilor la sediul Window Automation industrY S.r.| - Texvixn
tekpnpiwon Stabéowun otig apxés tng Window Automation industry S.r.l - Technicka dokumentace, ktera je k dispozici pro kontrolni organy ve firmé Window Automation
industrY S.r.l - Yetkililer teknik dokiimantasyona Window Automation industrY S.r sirketi nezdinde erisebilirler - Window Automation industrY S.r.l. & s (gl claliall dalis Ladll 356l

Via C. Bassi, 7/A - 40015 Galliera (BO) - Italy - Tel. +39.051.6672711 - info@way-srl.com



